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Robomow:

Die Produkte wurden hergestellt von F. Robotics Acquisitions (Friendly Robotics).

Friendly Robotics Produkte sind CE geprift. ‘ €

Friendly Robotics Produkte entsprechen den Richtlinien der RoHS (Restrictions on
Hazardous Substances) Abschnitte 2002/95/EC und den WEEE (Waste Electrical
and Electronic Equipment) Direktiven 2002/96/EC.

© Friendly Robotics, 2012-A. Alle Rechte vorbehalten. Kein Teil dieses Dokuments darf ohne schriftliche
Einverstandniserklarung von Friendly Robotics kopiert, nachgebildet oder Ubersetzt werden.

Produkte, Produktspezifikationen und dieses Dokument dirfen nicht verandert werden. Alle anderen Marken
bleiben im Eigentum ihrer Herausgeber.

Willkommen in der Welt der Dienstleistungsroboter mit Friendly Robotics Robomow!

Danke fir den Kauf unseres Produktes. Sicher werden Sie die extra Freizeit genielen die Sie gewinnen, da
Robomow lhren Rasen maht. Richtig installiert und verwendet, wird Robomow Ihren Rasen mit dem hdéchsten
Mafl an Sicherheit und bester Schnittqualitdt mahen. Sie werden vom Ergebnis begeistert sein. Und das Beste:
Sie mussen kaum etwas daftr tun. Robomow arbeitet fir Sie!

WICHTIG!

Auf den folgenden Seiten finden Sie wichtige Gebrauchs- und Sicherheitsanweisungen.
Bitte lesen und befolgen Sie alle Anweisungen des Handbuchs. Haben Sie besonderes
Augenmerk auf die Sicherheitsanweisungen, Warnungen und Hinweise in diesem Handbuch.
Nicht Beachtung der Sicherheitsanweisungen, Warnungen und Hinweise kann zu schweren

Verletzungen, dem Tod von Personen oder Haustieren sowie der Beschéadigung
lhres Eigentums fiihren!
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Sicherheitswarnungen &
VorsichtsmafRnahmen

Warnungen

1.

Lesen Sie dieses Handbuch griindlich bevor Sie Robomow® einsetzen. Machen Sie sich genau mit der
Bedienung des Robomow® vertraut und befolgen Sie alle Sicherheitshinweise.

2. Verwenden Sie Robomow® nicht fiir Zwecke fiir die er nicht konstruiert ist.

3. Erlauben Sie weder Kindern noch Personen ohne Funktionskenntnisse Robomow® einzusetzen.

4. Mahen Sie niemals wenn Personen, speziell Kinder oder Haustiere, zugegen sind.

5. Der Benutzer ist verantwortlich fur Unfalle oder Ereignisse, die Anderen oder deren Besitz Schaden zufiigen.

6. Wir empfehlen dringend, die "Kindersicherung” oder “ Anti Diebstahl” Option zu aktivieren, um zu
verhindern, dass Kinder oder Personen ohne Sicherheits- und Funktionskenntnisse den Robomow einsetzen.

7. Der Maher sollte weder von Kindern noch von koérperlich oder geistig benachteiligten Personen ohne
Fachkenntnisse betrieben werden, bevor sie nicht instruiert oder unterwiesen wurden. Kinder sollten
beaufsichtigt werden, um sicher zu gehen, dass sie nicht mit dem Maher spielen.

8. Warnung! Bei Gewittergefahr, trennen Sie den Begrenzungsdraht von der Ladestation / dem Signalgeber und
ziehen den 230V/120V Netzstecker aus der Netzsteckdose.

Vorbereitung

9. Befolgen Sie genau die Anweisungen zur Installation des Begrenzungsdrahtes.

10. Wenn Sie die Fernsteuerung benutzen, tragen Sie immer feste Schuhe und lange Hosen.

11. Inspizieren Sie regelmaRig die Einsatzflache des Robomow®, entfernen Sie Steine, Aste, Kabel, Knochen und
andere Objekte und Gegenstande, die von den Messern ergriffen und davon geschleudert werden kénnten
und so Personen verletzen kénnten.

12. Verwenden Sie ausschlie3lich Zubehor und Teile, die fir dieses Produkt entworfen wurden.

Einsatz

13. Lassen Sie Robomow nie ohne Aufsicht arbeiten.

14. Arbeiten Sie nur bei Tageslicht oder guter Beleuchtung mit der Fernbedienung des Robomow.

15. Arbeiten Sie nicht ohne Schuhe oder mit offenen Schuhen mit der Fernbedienung des Robomow®. Tragen Sie
immer feste Schuhe und lange Hosen.

16. Vermeiden Sie den Einsatz von Robomow® auf nassem Gras oder bei Regen.

17. Wenn Sie von Hand an einer Steigung mahen, achten Sie besonders darauf, dass Sie sicher stehen.

18. Verwenden Sie den Maher nicht an Hanglagen die steiler sind als 18°.

19. Verandern Sie nichts an Abdeckungen, Aufklebern, Sicherheitseinrichtungen und Sensoren. Ersetzen Sie
beschéadigte Teile, einschlieRlich der Aufkleber. Verwenden Sie Robomow® nicht solange irgendein Teil
beschadigt ist.

20. Verwenden Sie Robomow® nicht wenn Sicherheitsmerkmale defekt sind oder nicht richtig arbeiten.

21. Versuchen Sie nicht Sicherheitsvorrichtungen abzuschalten oder zu Ubergehen.

22. Bei Verwendung der Fernbedienung starten Sie bitte die Mahmotoren nach Anweisung und stellen Sie sicher,
dass lhre FuRe stets Abstand zu den Messern haben.

23. Diese Maschine hat scharfe, rotierende Messer! Niemals ohne Vorkenntnisse verwenden; halten Sie
Zuschauer, Kinder und Tiere vom arbeitenden Maher fern.

24. Erlauben Sie niemals Personen auf dem Maher mit zu fahren oder zu sitzen.

25. Halten Sie stets Abstand zu den Messern und anderen beweglichen Teilen.

26. Heben Sie den Maher niemals hoch, solange die Motoren arbeiten.

27. Versuchen Sie niemals Einstellungen vorzunehmen, solange der Maher arbeitet.

28. Versuchen Sie nicht, die Messer zu inspizieren wahrend der Maher in Betrieb ist.

29. Entnehmen Sie immer die Sicherung, bevor Sie den Maher anheben oder Einstellungen vornehmen.



Ladestation

30.
31.

32.
33.

34.

Transport
Um sich sicher zum Arbeitsfeld hin oder weg zu bewegen:

35.

36.

37.

Wartung und Lagerung

Lassen Sie Robomow nie ohne Aufsicht arbeiten.

Wenn Sie die Startzeiten im Wochenprogramm einprogrammieren, achten Sie darauf, Tage und Zeiten
so zu wahlen, dass sich beim Mahen keine Kinder, Zuschauer oder Tiere auf der zu mahenden Flache
befinden.

Stellen Sie keine metallischen Gegenstande in die Nahe der Ladestationskontakte.

Geben Sie immer den aktuellen Tag und die aktuelle Zeit ein, wenn Sie das Akku-Pack zeitweilig
enthommen haben. Fehleinstellungen kdnnen zu unbeabsichtigten Abfahrten des Robomow fuihren, zu
denen sich Personen auf dem Rasen befinden, die verletzt werden kdnnen.

Spritzen Sie kein Wasser in den direkten Eingangsbereich der Ladestation.

Verwenden Sie die Fernbedienung (Zubehér) um den
Maher von Ort zu Ort zu fahren (siehe Abschnitt 2.4).

An Stufen oder H6henunterschieden deaktivieren Sie den
Hauptschalter des Mahers, 6ffnen Sie die Stoffangertir
(auf der Oberseite), tragen Sie den Maher am Tragegriff
und stlitzen Sie das Heck auf lhrem Oberschenkel ab (wie
im Bild rechts).

Transportieren Sie den Maher langere Zeit, beispiels-weise
im Auto, entnehmen Sie die Sicherung.

38.
39.

40.
41.
42.
43.

44,

45.

46.
47.

Wartung, Service und Lagerung des Robomow® erfolgen nach den Anweisungen in Kapitel 5.
Entnehmen Sie bitte die Sicherung, bevor Sie den Robomow anheben oder Wartungsarbeiten
am Gerat vornehmen.

Sorgen Sie fur festen Sitz aller Schrauben, Bolzen und Stifte um sicher arbeiten zu kénnen.

Zu lhrer Sicherheit tauschen Sie beschadigte Teile sofort aus.

Tragen Sie dicke Arbeitshandschuhe wenn Sie die Messer kontrollieren oder tauschen.
Verwenden Sie mit diesem Maher nur original Zubehor, Batterien und Netzteile. Falsches Laden
kann zu Uberhitzen, Auslaufen oder VerschleiRen der Batterien fihren.

Versuchen Sie niemals, die Batterien zu 6ffnen. Auslaufendes Elektrolyt ist atzend und kann Ihre Haut
oder Augen verletzen.

Tragen Sie Handschuhe und Schutzbrille wenn Sie den Signaldraht verlegen und die Rasennagel
einschlagen. Schlagen Sie alle Rasennagel komplett ein um zu vermeiden dass sich in der Installation
Stolperfallen bilden.

Verwenden Sie das Ladenetzteil nicht, wenn das Kabel beschadigt ist.

Beim Einsetzen der Sicherung in den Robomow kann ein Funke entstehen. Daher dirfen diese
Handlungen nicht in der Nahe von entflammenbaren Materialien ausgefihrt werden. Es ist zudem

aufgrund dieses Feuerrisikos beim Einsetzen des Akkupacks oder der Sicherung verboten, ein Spray
oder andere Reinigungsflissigkeiten zur Reinigung elektronischer Kontakte zu verwenden.

Ende der Produktlebenszeit

48.

49.

50.
51.

Robomow® und Zubehér missen nach Ende lhrer Lebensdauer separat gesammelt werden, um die
Verschwendung von elektrischem oder elektronischem Material zu vermeiden und deren Recycling
sicher zu stellen zu Gunsten des Umweltschutzes und Verbesserung der Lebensraumqualitat, zum
Schutz menschlicher Gesundheit und der Vorrate an natirlichen Bodenschéatzen, die nicht
verschwendet werden durfen.

Lagern Sie keine defekten Teile des Robomow® (einschliellich Netzteil, Ladestation und Signalgeber)
als unsortierten Abfall — diese mussen separat gesammelt werden.

Fragen Sie beim Handler nach, welche Sammelsysteme vorhanden sind.

Werfen Sie das Akku-Pack keinesfalls ins Feuer und werfen Sie keinesfalls alte Batterien in den
Hausabfall. Batterien missen gesammelt und wiederverwertet oder in umweltfreundlicher Weise
vernichtet werden.



Bedeutung der Warnzeichen

Diese Symbole befinden sich auf Inrem Robomow®; Lesen Sie deren Bedeutung sorgfaltig, bevor Sie Ihren
Robomow in Betrieb nehmen.

EFAHR! Scharf i M . Ha FiiBe f halten. D‘
G Sc. arfe rotierende Messer. Hande und FiiBe fern halten :I:“
Es besteht die Gefahr schwerer Verletzungen.
Vorsicht — Rotierende Messer nicht beriihren

ADA 5=

2 3

1. Sicherheitswarnsymbol - WARNUNG - Dies ist ein gefahrliches Elektrowerkzeug.
Benutzen Sie den Robomow® mit Sorgfalt und befolgen Sie alle
Sicherheitsanweisungen und Warnhinweise.

2. Betriebsanleitung lesen — Lesen Sie vor Inbetriebnahme des Robomow® die
Bedienungsanleitung

3. Gefahr durch geworfene oder fliegende Gegenstande - Der ganze Korper kann getroffen
werden. Vorsicht!

4. Wabhren Sie einen ausreichenden Sicherheitsabstand vom arbeitenden Gerat Alle Personen,
vor allem Kinder, Haustiere und Umstehende, von dem Bereich fern halten, in dem
Robomow® im Einsatz ist.

5. Gefahr der Abtrennung von Zehen oder Finger durch rotierende Mahermesser
Verletzungsrisiko durch rotierende Messer. Halten Sie Hande und FiiRe fern und
versuchen Sie nicht, Robomow?® in diesem Bereich anzuheben.

Entfernen Sie die Sicherung bevor Sie am Robomow® arbeiten oder ihn anheben.

7. Nicht auf dem Robomow?® sitzen.

Entsorgung von elektrischem & elektronischem Zubehor
Entsorgen Sie Robomow® oder Teile des Gerats niemals als unsortierten
Restmdill — geben Sie Robomow zu einer Sammelstelle fiir Elektrogerate

oder Zubehor, wo Teile und Zubehdr fachgerecht recycelt werden kdnnen.

CE Konformitat
Dieses Gerat entspricht den EU Vorschriften

A




Robomow® Sicherheitsmerkmale

. Kindersicherung / Sicherheitssperre (Level I)

Diese Menuoption ist eine Sicherheitsfunktion, die Ihnen hilft, Kinder oder Personen, die keine
Kenntnisse bezlglich der sicheren Bedienung des Rasenmahers besitzen, daran zu hindern,
diesen zu betreiben.

. Diebstahlsicherung / Sicherheitssperre (Level Il)

Die Diebstahlsicherung ermdglicht es dem Besitzer sicher zu stellen, dass niemand den Robomow
einsetzt oder fahrt, der nicht den entsprechenden Code besitzt. Sie werden aufgefordert einen
vierstelligen Code lhrer Wahl einzugeben, der als Sicherheitscode verwendet wird.

. Hebesensor

Im vorderen Teil des Robomow befindet sich ein magnetischer Hebesensor. Wird die Front des
Robomow rund 2,5 cm vom Boden angehoben, wahrend die Messer arbeiten, werden diese
automatisch gestoppt (stop in <1 Sekunde).

. Tilt Sensor

Es befindet sich ein optischer Sensor im vorderen Teil des Robomow. Wird der Robomow zu weit in
eine vertikale Position gebracht, stoppen die Messer des Robomow sofort, und der Benutzer erhalt
eine Warnung, die Sicherung zu entnehmen, bevor er den Maher anhebt.

. StoRsensoren

Die Haube des Robomow ist mit einem Stof3sensor verbunden, der ausgeldst wird, wenn Robomow
auf ein feststehendes Hindernis trifft oder die Haube getffnet wird. Wird der StoRsensor ausgeldst,
stoppt der Maher die Messer sofort (<1 Sek.); aullerdem wird der Robomow sofort anhalten,
wenden und in eine andere Richtung weiterfahren.

. Not Stop Taste
Dieser rote Schalter befindet sich auf der Oberseite des Tastenfelds. Dricken Sie diese Taste
wahrend des Betriebs, wird der Betrieb des Rasenmahers sofort gestoppt (in < 1 Sekunde).

. Sicherung

Die Sicherung befindet sich links unter der Haube. Diese zu entfernen wird jeglichen Start des
Mahers verhindern. Es ist nétig, die Sicherung zu entfernen, bevor Sie Robomow anheben und
Wartungsarbeiten durchfiihren.

. Totmannschalter

Wenn Sie die Fernbedienung einsetzen, ist es nétig zwei Tasten zu betatigen bevor Sie die Messer
starten kdnnen. Einmal aktiviert muss eine der beiden Tasten gedriickt gehalten werden um weiter
zu mahen. Wird die Taste losgelassen, muss die Tastenkombination erneut gedriickt werden.

. Elektronisch gesteuertes Ladesystem

Robomow ist mit einem Ladesystem ausgestattet. Dieses erlaubt lhnen, den Maher stets am
Ladestrom zu belassen, auch wenn die Batterie voll geladen ist. Das System wird ein Uberladen der
Batterie verhindern und dafiir sorgen, dass Sie fir den nachsten Einsatz immer voll geladen ist.

10.Versiegelte Batterien

Die Batterie des Robomow® ist vollstandig versiegelt und es kénnen unabhangig von der Position
keine Flussigkeiten austreten. Zusatzlich besitzt Robomow eine Einmalsicherung gegen
Kurzschlisse und technische Stérungen.



11.Ladestation/Signalgeber und Begrenzungsdraht
Robomow® kann nicht ohne einen installierten Begrenzungsdraht, aktiviert durch den Signalgeber,
betrieben werden. Sollte der Signalgeber ausgeschaltet oder der Begrenzungs-draht unterbrochen
sein, stellt der Rasenmaher seinen Betrieb ein. Eine Unterbrechung des Begrenzungsdrahtes
verhindert den Betrieb des Robomow®. Dieser kann nur innerhalb der Induktionsschleife betrieben
werden.

12. Automatischer Alarm vor dem Einsatz
Wenn der Maher so programmiert ist, dass die Ladestation automatisch zu einer vorher
einprogrammierten Uhrzeit verlassen wird, ertént 5 Minuten vor Abfahrt ein Warnton und die
Betriebslampe wird aktiviert. Dies ist ein Warnzeichen fir alle, das Gebiet, in dem der Rasen
gemaht wird, zu kontrollieren und zu verlassen.

13.Uberlastungsschutz

Der Messermotor und jeder Antriebsmotor wird kontinuierlich wahrend des gesamten Betriebs
iberwacht, um ein Uberhitzen in jeder Situation zu verhindern. Sollte dieser Fall trotzdem eintreten,
halt Robomow® mindestens diesen Motor oder den gesamten Maher an und weist darauf hin, dass
der Motor abkihlen muss. Obwohl dieser Fall duRerst selten ist, kann er eintreten, wenn der
Rasenmaher auf zu hohem Gras eingesetzt wird, die Unterseite des Rasenmahers durch schlechte
Reinigung verstopft ist, der Rasenmaher auf ein Hindernis trifft bei dem die Sensoren im Stol3fanger
nicht aktiviert werden oder der Rasenmaher auf einem problematischen Gelandestlick stecken
bleibt und sich nicht mehr bewegen kann.

WARNUNG!

Dieses Warnsymbol befindet sich an
verschiedenen Stellen in diesem Handbuch. Es
dient zum Hervorheben von wichtigen Sicherheits-,
Warn- und Vorsichtshinweisen. Bitte schenken Sie
diesem Bereich besondere Aufmerksamkeit und
stellen Sie sicher, dass Sie diesen Hinweis
verstehen, bevor Sie fortfahren.




So geht’s los!

= Zum Einsatz des Robomow ist eine einmalige Installation notwendig; ein schmaler Draht, genannt
Begrenzungsdraht, wird rund um die Rasenkante und alle Bereiche, in denen der Maher nicht arbeiten
soll, gelegt.

» Rasenndgel, die mit dem Robomow geliefert werden, verwendet man um den Begrenzungsdraht direkt
auf dem Boden zu fixieren, unterhalb der Rasennabe; der Draht wird bereits nach kurzer Einsatzzeit des
Robomow vom Gras lUberwachsen und damit nicht mehr sichtbar sein.

= Die Ladestation wird entlang dem Begrenzungsdraht installiert und hat zwei Hauptfunktionen:
- das Drahtsignal zu generieren (sehr niedrige Stromstarke);
- den Robomow aufzuladen.

= Nach der einmaligen Installation wird ein Test der Drahtverlegung und der Ladestation vorgenom-men.
Nun geben Sie lediglich noch ein Wochenprogramm ein und vergessen Rasenmahen fir die ganze
Saison!

= Robomow verlasst die Ladestation an dem Tag und zu der Zeit, die im Wochenprogramm festge-setzt
wurde, maht die eingegrenzte Flache und fahrt zurtick zur Station, um sich fir den nachsten Einsatz
aufzuladen.

= Wenn Robomow die Ladestation verlasst wird automatisch das Signal von der Ladestation aktiviert; das
Signal stellt eine virtuelle Wand dar, die nur fir den Robomow sichtbar ist und dafiir sorgt, dass er nicht
aus der Mahzone heraus oder in Bereiche, die Sie ausgegrenzt haben, hinein fahrt.

Baume, die gro
genug sind, dass

Ladestation, Robomow dagegen
erzeugt ein Signal 2. fahren kann; missen % .57
entlang des nicht mit Sy

Drahtes und ladt ‘ Begrenzungsdraht T2 v 4
die Batterie des - abgegrenzt werden :
Robomow e - i Robomow
=k - \‘\_ "n.lJ erkennt das
= = . Signal und
: \ andert die
o £ Richtung, wenn
er das Kabel
’ \ erreicht.
Begrenzungsdraht,
der wie eine
virtuelle Wand
wirkt, sichtbar nur /
fur den Robomow

|

W

i
i

O O™
O O™

Baum mit einer Vertiefung oder Blumen um den Stamm;
muss mit Begrenzungsdraht abgegrenzt werden

Robomow:



Packungsinhalt

Offnen Sie die Packung und heben Sie Robomow an seinem Tragegriff heraus; der Robomow und seine
Ladestation sind mit Plastikstreifen verbunden; zerschneiden Sie diese und ziehen Sie das Gerat von den
Ladestationskontakten und der Station herunter.

Robomow® Ladestation

AuBennetzteil

Heringe fiir
Ladestation

Draht Rasenndégel

AnschluB3- Draht-
/ stecker verbinder

RoboRuler
Lows e o W7 Wl e Blem 135°
O eme Jot Y
Robomow: i mows. You don'e. ]
wirw.robomow_eu & www.robamow com w o voicii- Wiee ™ * P
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Kapitel 1 — Ladestation- & Begrenzungsdrahtinstallation

1.1 Vorbereitung

= Lesen Sie das Handbuch grundlich, bevor Sie mit der Installation beginnen.

= Wir empfehlen, dass Sie lhren Rasen noch einmal mit einem konventionellen Rasenmaher mahen und
den Boden wassern, bevor Sie installieren, um die Rasennagel leichter einschlagen zu kénnen.

= Stellen Sie sicher, dass Sie alle Teile fiir die Installation besitzen (siehe Seite 10).
= Wahrend der Installation bendtigen Sie folgendes Werkzeug:

Kombizange

Hammer Schlitzschraubendreher

. Bild 1.1 — Werkzeug flr die Installation
1.2 Installation planen

WICHTIGE INFORMATION! Bevor Sie mit der Installation beginnen, lesen Sie dieses Kapitel
genau durch, um alle nétigen Schritte der Installation zu kennen und die beste Position fur die
Ladestation und den Aufbau des Begrenzungsdrahtes zu bestimmen.

1.2.1 Position der Ladestation

= Setzen Sie die Ladestation in die groBte Zone oder Flache;

= Sie sollte entlang des Drahtes (bei Installation in der Flache) oder auBerhalb der Flache positioniert
werden (siehe Abschnitt 1.3.2 fur Installation aul3erhalb der Flache);

= Beispielsweise im hinteren Garten, wo sie nicht von der StraBe aus sichtbar ist;
= An einem schattigen Platz (besser fir die Batterielebenszeit);
= und auf relativ ebenem Grund;

Platz der
Ladestation

Abstand zwischen

den Drahten grofier Ladezone
als 1m
Die Drahte, die zur nachsten Zone
fihren, verlaufen parallel und
Bild 1.2 - berlhren sich. Die Spalte zwischen

ihnen ist nur zu lllustrationszwecken

Position der Ladestation . ;
eingezeichnet.

= In der Ndhe einer Steckdose (230V) — da die Lange des Netzkabels 15m betragt (Merke: es handelt
sich um ein Widerstandskabel, die Lange darf nicht verandert werden).

= Merke: Das Netzteil ist fir den AulRenbetrieb geeignet, dennoch sollten Sie es an einem sicheren, trocknen Platz
installieren, der gut beltiftet und vor direkter Sonneinstrahlung geschitzt ist.

11



WARNUNG!

Ernsthafte Verletzungsgefahr! Wenn Sie das Stromkabel zur
Ladestation verlegen, stellen Sie sicher, dass es gut auf dem
Boden  Dbefestigt ist und keine Stolperfalle darstelit.
Verlegen Sie das Kabel nicht liber Wegen, Pfaden oder Einfahrten,
an denen es nicht sicher am Boden befestigt werden kann.

= Stellen Sie die Ladestation mindestens in einem Meter Entfernung zu Ecken auf;

= |nstallieren Sie die Station mit dem Rammschutz zur Innenseite der Flache;

= Robomow ist wasserfest, dennoch sollten
Sie die Ladestation nicht direkt an einer

Sprinkleranlage installieren,
um maximalen Schutz zu gewahrleisten.

Der Zaun der
Ladestation sollte
auf der Innenseite
des Rasens sein

Max. 15m

. Niedrigspan-
nungskabel

Mind. 1m von der
Ecke entfernt

Bild 1.3 -
Entfernung der Ladestation von einer Mauersteckdose

1.2.2 Mehrere Zonen/Flachen und Engpasse

Es kann sein, dass auf Inrem Grundstiick mehrere Zonen nétig sind, um das ganze Grundstuick effektiv
von Robomow bearbeiten zu lassen. Wo Grasflachen nicht miteinander verbunden oder durch Zaune,
Gehsteige oder Objekte voneinander getrennt sind, ist es nétig, zwei oder mehr Zonen zu installieren.

Bei Installation mehrerer Zonen gibt es zwei Moglichkeiten, den Draht zu verlegen:

Méglichkeit A: Alle Zonen sind miteinander und mit der Ladestation verbunden. Der Signaldraht darf in
einer Schleife bis 500 Meter lang sein, wenn er mit Ladestation betrieben wird (Bild 1.4).

Méglichkeit B: Es werden mehrere Zonen gebildet, die mit Ladestation und Signalgeber betrieben
werden (erhdltlich als Zubehdr - siehe Kapitel 7). Der Signalgeber kann von Zone zu Zone
mitgenommen werden (Bild 1.5).

Um Robomow in eine andere Zone zu bewegen, fahren oder tragen Sie ihn einfach an den
gewunschten Einsatzort. Falls hierbei eine Zone eine geringere Arbeitszeit benbtigt, kbnnen Sie dies
ganz einfach einstellen (Kapitel 2.1.2). Ist die separate Zone gemaht, fahren Sie den M&her einfach
zum Aufladen zuriick in seine Station.

Bestimmen des Abstands zwischen nebeneinanderliegenden Begrenzungsdrahten:

1.

Wenn die Rasenzonen mit dem gleichen Begrenzungsdraht eingerichtet sind, der an die gleiche Quelle
(Ladestation / Signalgeber) angeschlossen ist, dann reicht ein Abstand von einem Meter zwischen den
Drahten um eine Interferenz zu vermeiden.

Wenn die Rasenzonen mit verschiedenen Begrenzungsdrahten eingerichtet sind, die nicht

untereinander verbunden sind, und jede seine eigene Quelle ( Ladestation / Signalgeber) hat, dann ist

einer der folgenden Punkte erforderlich:

a. Halten Sie einen Mindestabstand von 30-50cm zwischen den Drahten, was es lhnen erlaubt so zu
mahen, dass sich die Rasenzonen Uberlappen. Synchronisieren Sie die Wochenprogramme so,
dass sichergestellt ist, dass es keine Interferenzen zwischen den Zonen geben wird. ODER

b. Halten Sie einen Abstand von zwei Metern zwischen den Begrenzungsdrahten ein, so missen Sie
die Wochenprogramme nicht synchronisieren.
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Ladestation

Diese beiden Drahte
sollten in der Inst.
.aneinander liegen.

Die maximal mogliche
Lange des Drahtes
verbunden mit der

Ladestation ist 500m in

einer Schleife

Bild 1.4 (Mo6glichkeit A)
Drei Zonen sind miteinander und
mit der Ladestation verbunden.

Ladestation

Der Abstand
zwischen den
Drahten ist grofier

als 1m

Der Abstand ist
gréRer als 1m

Bild 1.5 (Moglichkeit B)
Separate Zonen, da die Rasenflachen nicht
miteinander verbunden sind.
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Sind alle Zonen miteinander verbunden, kann Robomow diese komplett automatisch mahen und nach dem
Ende des Einsatzes zuriick zur Ladestation fahren, um sich aufzuladen. Der Bereich, der zwei gréRere
Zonen miteinander verbindet, wird Engpass genannt.

Es gibt zwei Arten von Engpassen (Bild 1.6):

Enagpass Typ A
Mind. 1m Abstand
zwischen den Drahten, so

dass Robomow effektiv
hindurch navigieren kann,
wenn er sich beim Mahen

zwischen den zwei
Bereichen hin und her

Ladestation

Ladezone

=

Ladezone / Ladezone

Bild 1.6 -
Mehrere Zonen mit Enpassen

Abstand 26cm (das kiirzere
Maf des Roboruler).
Robomow wird zwischen den
Bereichen wechseln, wenn er
dem Draht folgt - die Ecken
jedoch reduzieren die
Wabhrscheinlichkeit, dass er
im Mahmodus wechselt.

Typ A: Mindestens 1m Abstand zwischen beiden Drahten: so kann Robomow effektiv durch den Pass
navigieren, um wahrend des Mahens zwischen beiden Zonen zu wechseln.

Typ B: ca. 26cm Abstand zwischen beiden Drahten (enges Mal} des RoboRuler): so kann Robomow dem
Draht folgen, um den Einsatz in der geplanten Zone zu beginnen. Die Wahrscheinlichkeit, dass
Robomow wahrend dem Scan (in der Zone mahen) die Zone wechselt, ist gering. Wenn Sie Engpasse
vom Typ B verwenden, missen Sie mit Einstiegspunkten arbeiten, um den Start in verschiedenen
Zonen zu steuern. (Einstiegspunkte siehe Abschnitt 2.1.1.2).

Beim Installieren von Engpassen des Typ B sollten die 26cm Breite durch den Pass durch Ecken erganzt
werden, um die Wahrscheinlichkeit, dass Robomow wahrend des Mahens in den Engpass gerat, noch weiter
Zu senken.

Begrenzungsdraht N
grenzung —

Y
4 Ladezone T

Rasennégel

/

—>

Die Breite des Engpasses ist 26cm,

. doch er ist aufgebaut als unterbro-
chene Linie, um Robomow wéhrend

= seiner Arbeit am Durchfahren zu

54

hindern. Wenn die Lange des Eng-
passes groéRer als 2m ist, wird

RoboRuler empfohlen, die Linie an 2 Stellen zu
\ unterbrechen, wie rechts gezeigt
I — >
26cm Abstand — das kiirzere “>60m Abstand
‘. ..._MaR des RoboRuler
Bild 1.7 - l Ladezone T Ladezone
Installation: Engpass Typ B 3
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1.2.3 Hindernisse durch Drahtinseln definieren

= Stabile Hindernisse, die hoher sind als 15 cm, wie z.B. Baume, Telefon- und Strommasten kénnen
ohne Drahtinsel in der Flache verbleiben. Der Robomow wird an dieser Art von Hindernissen
anstofRen und kehrt machen.

= Hindernisse wie Blumenbeete, Sprinklerkopfe und kleine Baume mussen durch Begrenzungs-draht
vor dem Robomow geschitzt werden. Dies wird wahrend der ersten Installation vorgenommen. Das
Ergebnis ist eine Begrenzungsinsel. Fir eine besonders ,leise” Installation empfiehlt es sich, alle
Hindernisse durch Begrenzungsinseln auszusparen.

Um eine Begrenzungsinsel zu schaffen (Bild 1.8):

Ziehen Sie den Draht von der nahesten Stelle der Umgrenzung zum Hindernis;

Verlegen Sie ihn mit den MalRen des RoboRuler um das Hindernis;

und kehren Sie danach wieder zum Ausgangspunkt in der Umgrenzung zurtick;

Die Kabel zum Hindernis und wieder zuriick sollten eng zusammen liegen und dirfen sich auch
berlhren, ABER dirfen nicht gekreuzt werden. Sie kénnen mit den gleichen Rasennageln am
Boden fixiert werden. Der Robomow wird diese beiden Kabel behandeln als wirden sie nicht
existieren. Das einzelne Kabel um das Hindernis wird erkannt und sorgt dafir, dass der Maher den
Bereich innerhalb der Insel nicht befahrt.

= Bereiche mit mehreren eng stehenden Hindernissen sollten mit einer grélReren Begrenzungsinsel
oder, falls Sie ohnehin nahe an der Begrenzung sind, komplett ausgespart werden.

Begrenzungs- Signalgeber
draht
Obwohl das Bild getrennt
verlaufende Drahte zeigt,
sollten sie in der
Installation aneinander

_‘
liegen und mit dem
selben Rasennagel
befestigt sein.
ey
; Mind. 1m Lange der zusammenliegenden
Richtung der
Verlegunggum ein Kabel zwischen 2 Drahtinseln - oder
Hindernis herum fassen Sie die beiden Inseln zu einer

Zusammen

Bild 1.8 -
Installation Begrenzungsinsel

Vorsicht! Wenn der
Begrenzungsdraht gegen den
Uhrzeigersinn um das Hindernis
ausgelegt wird, wird Robomow in die
Insel hineinfahren .
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1.2.4 Steigungen

Die maximale Steigung, die fiir das Auslegen des Begrenzungsdrahtes erlaubt ist, betragt 15% (siehe mit
"A" bezeichnete Zone in Bild 1.9)

Der Begrenzungsdraht sollte nicht Gber einen Abhang gelegt werden, der mehr als 15cm auf 1m
Dinstanz ansteigt (15%), sonst wird der Robomow Muihe beim Wenden haben und mdéglicherweise den
Draht, insbesondere bei feuchtem Wetter, liberqueren, da dann die Rader auf dem feuchten Rasen
ausrutschen kdénnen.

Hingegen kann der Begrenzungsdraht bei einer Steigung hdéher als 15% ausgelegt werden,
vorausgesetzt dass ein Hindernis (Zaun, Mauer oder dichte Hecke) den Robomow daran hindert, aus der
Mahzone zu rutschen.

Die maximale Steigungsgrenze, innerhalb welcher der Robomow noch fahig ist, die Flache zu
bearbeiten, betragt 33%, was etwa einem Anstieg von 33cm auf 1m entspricht. Jeder Anstieg, der den
Robomow veranlasst, sein Vorderteil vom Boden hochzuheben, ist zu steil und sollte nicht in die
Mahzone mit eingeplant werden (siehe mit "B" bezeichnete Zone in Bild 1.9). Zonen mit einer héheren
Steigung als 33% sollten nicht in die Arbeitszone mit einbezogen werden.

Diese Zone sollte nicht in
die Arbeitszone mit
einbezogen werden, da der
Begrenzungsdraht bei einer
Steigung hoher als 15%
(mehr als 15cm auf 1m)
nicht ausgelegt werden
kann.

Grolder Abstand
fur den

RoboRuler. Der Robomow kann in
einer Arbeitszone

mahen, die bis zu einer 0-15 \
34cm/ 14inch Neigung von 33cm auf -tocm

1m (33%) geneigt ist. 100 cm

Bild 1.9
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1.3 Position der Ladestation
Es gibt zwei Méglichkeiten die Ladestation zu platzieren:

1.3.1 Innerhalb der Flache (entlang des Begrenzungsdrahtes)

= Wahlen Sie einen Platz, an dem Sie die Ladestation installieren mochten, und denken Sie dabei
an die Hinweise aus Abschnitt 1.2.

= Platzieren Sie die Ladestation an dem gewlnschten Platz genau mittig auf dem
Begrenzungsdraht. Der Rammzaun muss in die Flache weisen (Bild 1.13).

1.3.2 Extern (auBerhalb der Flache)
= Wahlen Sie einen Platz an dem Robomow in der Station stehen und aufladen soll.

= Stellen Sie sicher, dass der Weg zum gewlinschten Platz befahrbar ist und Robomow sich weder
an Hoéhenunterschieden noch ungeeignetem Boden festfahren kann.

= Der Boden zwischen Ladestation und Flache sollte hart (ein Gehweg oder fester Grund) und
weder erdig noch sandig sein, damit Robomow nicht wegrutscht oder stecken bleibt.

= Der Weg zwischen Flache und Station sollte frei von Hindernissen und Gegensténden sein.

=

Ebener Druchgang zwischen dem
Rasen und dem angrenzenden
et L . Bereich, ohne Héhenunterschiede

Harter Boden ohne Hindernisse,
so dass Robomow darauf fahren
kann, ohne zu rutschen.

] =

1

Bild 1.10 -
Extern installierte Ladestation

il

= Der Engpass zwischen Station und Flache sollte mit einem Dreieck beginnen, um die Chance zu
erhdhen, dass Robomow den Weg zur Station nicht befahrt, wahrend er die Flache maht (Scan);
ein Beispiel fir das Dreieck sehen Sie in Bild 1.7.

= Das Abstandsmal? flir den Engpass zur Ladestation betragt 26cm (RoboRuler Innenmald).

= Die Station sollte auf der rechten Seite des Enpasses installiert werden (vom Rasen aus).
WICHTIG: da die Kabel sehr eng zusammen liegen, kénnen Sie die Drahtsensoren im Robomow
beeinflussen. Deshalb sollte die Ladestation nicht unbedingt mittig auf dem Draht installiert sein.
Verwenden Sie ggf. eine der dulReren Markierungen an der Station. Verschieben Sie die Station
also um 10-20 cm nach rechts.

= Die Station sollte mindestens 25cm vor dem Ende des externen Engpasses aufgestellt werden,
damit Robomow leicht in die Station hinein und aus ihr heraus fahren kann.
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Die Ladestation wird platziert mit
einem Versatz nach rechts um

10-20cm (nicht in Uberein- \
stimmung mit dem Kabel)

Empfohlen
Es wird empfohlen, den Draht bis zu 3m
nach der Ladestation mind.

25cm gerade fortzusetzen

Ecken wie im
Engpass Typ B
(siehe Bild 1.7)

Bild 1.11 -
Setup bei externer Ladestation

1.4 Begrenzungsdrahtinstallation

Nachdem Sie den Platz fur die Station ausgewahlt und die Installation geplant haben, kédnnen Sie damit
anfangen, den Begrenzungsdraht in der Dockzone zu verlegen.

1.4.1 Startpunkt

= Platzieren Sie die Station entsprechend lhrem Plan
mit dem Rammschutz Richtung Flache, wie in Bild
1.11 oder 1.13 dargestellt.

= Machen Sie ein Loch in die Mitte der Verpackung des
Drahtes und ziehen Sie das Ende mit dem
Anschlussstecker heraus; Der Stecker ist bereits in
richtiger Polaritat angeschlossen (siehe Bild 1.12).

= Die Plastikverpackung des Drahtes ist als
Kabelspender konstruiert; nehmen Sie diese also
nicht komplett ab.

= Befestigen Sie den Draht mit dem ersten Nagel dort,

wo die Ladestation stehen soll; lassen Sie 30cm e

Draht vor dem ersten Nagel stehen, um die _———

Installation am Ende damit abzuschlieRen (siehe Bild Bild 1.12 — Ziehen Sie den Draht aus
1.13). der Plastikhiille. Entfernen Sie die Hiille

= Beginnen Sie nun mit der Drahtverlegung gegen den  Nicht - sie ist als Kabelspender gedacht.
Uhrzeigersinn (siehe Bild 1.13).

= Ziehen Sie nach und nach mehr Draht aus der Packung und legen Sie ihn lose entlang der Rasenkante.
Bleiben Sie in der richtigen Richtung, wie in Bild 1.13 dargestellt.
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Entfernen Sie nicht Ladestation platziert werden soll

: Lassen Sie 30cm Kabel am
Begrenzungsdraht — y\‘ Startpunkt (brig, wo die
die Plastikabdeckung L‘

a

Richtung der Kabelverlegung ! { ’
von der Ladestation aus :

Der Zaun sollte auf der
Innenseite des Rasens sein

Bild 1.13 -
Richtung der Drahtverlegung
nach der Ladestation.

1.4.2 Auslegen des Begrenzungsdrahtes

= Starten Sie die Installation, indem Sie alle paar Meter einen Rasennagel einschlagen.
Richtungsanderungen nehmen Sie nach Plan mit einem Nagel vor. Vergessen Sie nicht, Hindernisse
nach Bedarf mit Draht auszugrenzen.

= Nachdem Sie genug Draht entlang der Zone verlegt haben, benutzen Sie den mitgelieferten RoboRuler,
um genau entlang der Kante und und um Hindernisse zu verlegen. Er ist praktisch, um den Draht genau
entlang von Mauern, Zaunen, Gehwegen, Blumenbeeten und anderen Bereichen verlegen zu kénnen.

Sie finden zwei Basismalle am RoboRuler vor (Bild 1.14):

- die kurze Distanz wird verwendet, wenn die Bereiche neben der Fldche eben und frei von
Hindernissen sind und der Maher Gberhdngend mahen kann (z.B. Gehwege, Blumenbeete).

- die lange Distanz wird an den Teilen der Kante verwendet, an denen sich Hindernisse befinden oder
die einen Hohenunterschied zur Flache aufweisen (z.B. Mauern und Z&une).

mTTTTTTT T T Ty o N1
Langes Mal} des 4

| i 7

i RoboRuler — wenn die ! ?L{"_f"_j-“: TN -"/%—»\\ \ Bild 1.14 -

1 Rasenkante an einem | Lk"’ \1\\Q Lal Verwenden des RoboRuler
' Hindernis oder einem i" ¢ N

Hohenunterschied (Stufe) 1 242> BS @
endet. Y i Wﬂg \‘I_ 4,

Kurzes Mal} des
RoboRuler - wenn der

! Boden nach der

' Rasenkante eben verlauft
: und frei von jeglichen

i Hindernissen ist.

Wichtig

Falls die Rasenflache an einem Teich, Schwimmbecken oder Wasserlauf bzw. einer Stufe die hoher als
70cm ist endet, so ist es notwendig zwischen dem Draht und dem Wasser (bzw. der Stufe), einen Abstand
von mindestens 1,2m einzuhalten. Alternativ kann auch kénnen Sie auch ein kiinstliches Hindernis
schaffen, das den Robomow davon abhalt die Mdhzone zu verlassen. Der Zaun muss mindestens 15 cm
hoch sein, um zu sicher zu stellen, dass der Robomow unter keinen Umstanden den Draht Gber die
Arbeitszone hinaus Gberquert.
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1.4.3 Draht am Boden befestigen

Es ist nicht ndtig den Draht zu vergraben. Wenn Sie es jedoch mdchten, dann kdnnen Sie dies bis zu 10
cm Tiefe problemlos tun.
Es werden kleine Rasennagel mit dem Robomow mitgeliefert, mit denen der Draht auf dem Boden unter
der Rasennabe befestigt werden kann.
Benutzen Sie anfangs nur wenige Nagel zum Befestigen. Denken Sie daran, dass Sie die Verlegung erst
testen missen, bevor Sie den Draht endgliltig fixieren, da vielleicht noch kleine Anderungen oder
Feinjustierungen vorgenommen werden missen.
Wenn Sie die N&gel dann komplett einschlagen, ziehen Sie dabei den Draht straff. Ubrigens ist es viel
einfacher, die Nagel in nassen Boden zu schlagen, wassern Sie also das Grundstlck vorher.

WARNUNG!

Beim Einschlagen der Rasenndgel konnen Sie lhre Augen verletzen.
Verwenden Sie daher geeigneten Augenschutz und Arbeitskleidung. Bei
hartem oder trockenem Boden kénnen die Nagel abbrechen. Im Extremfall
kann es vorteilhaft sein, den Rasen vor der Verlegung zu wassern.

Die Nagel sollten in einem Abstand verwendet werden,
der sicherstellt, dass der Draht fest am Boden liegt und
nicht zu einer Stolperfalle wird (Bild 1.15).

Wenn der Draht und die Rasennagel richtig verlegt sind, g 4en zu ziehen, unter-
wird der Draht bald von Gras lberwachsen und nicht halb die Rasennabe. l
mehr sichtbar sein.

Falls Sie zusatzlichen Draht benétigen um die Installation

r
zu komplettieren, verwenden Sie die wasserdichten *\\tjp
Kabelverbinder aus dem Liefer-umfang, um zwei

Drahtenden wie in Kapitel 5.6 miteinander zu verbinden.

Schlagen Sie zuséatzliche
Rasennéagel ein, um den
Begrenzungsdraht zum

WICHTIGE INFORMATION!
Lusterklemmen oder verdrehte Kabel sind keine gute Verbindungsmdglichkeit. Am Boden
werden die offenen Kabelteile korrodieren, was zu einer Unterbrechung des Signalkreises fuhrt.

1.4.4 Fertigstellen der Drahtinstallation

Ist der Draht komplett am Boden verlegt, ist der letzte Schritt zum Fertigstellen der Verlegung das
Verbinden der Drahtenden mit der Ladestation.

Sie haben nun zwei Drahtenden am Startpunkt der Installation (Bild 1.16).

Verwenden Sie den ersten Rasennagel auch fir das Drahtende und verdrehen Sie die Kabel ab
diesem Rasennagel.

Schneiden Sie die Drahtenden auf gleiche Ldnge — um einen Uberstehenden Drahtrest zu
vermeiden.

Entfernen Sie am zweiten Drahtende etwa 6 mm Isolierung (Bild 1.17).

Befestigen Sie das freiliegende Ende mit einem Schraubendreher im Anschlussstecker; ziehen
Sie die Schraube fest, um das Kabel sicher im Stecker anzuschlieRen (Bild 1.18).

| o
3 / * . 8 “--.\
y e \

P4 \
1 v
Bild 1.16 - Bild 1.17 - Figure 1.18 -
Die beiden losen Enden von 6 mm vom Drahtende Beide Enden mit einem Schrauben-
Start- und Endpunkt. abisolieren dreher fest im Stecker anschlieRen.
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1.4.5

Aufstellen und AnschlieBen der Ladestation

Stecken Sie das Begrenzungskabel mit dem Stecker an das
Board der Ladestation (Bild 1.19).

Bevor Sie nun das Stromkabel ebenfalls anschliel3en, legen
Sie es auf volle Lange aus, beginnend von der Ladestation
bis hin zur Steckdose. Stellen Sie sicher, dass es gut am
Boden befestigt ist und keine Stolperfalle darstellt.

Verlegen Sie das Kabel nicht Uber Boden, an dem es sich
nicht befestigen lasst, wie Gehsteige oder Auffahrten. Fur
eine besonders sichere Verlegung koénnen Sie einen
Kabelkanal am Boden verwenden.

Stecken Sie das Stromkabel an das Board der Ladestation
(Bild 1.20).

Fihren Sie das Stromkabel in die Haube der Ladestation,
wie in Bild 1.21 gezeigt.

Schlie3en Sie die Haube der Ladestation; stellen Sie sicher,
dass sie fest geschlossen ist (Bild 1.22).

Bild 1.19 -
Begrenzungskabel am
Stationsboard anschlieRen

Bild 1.20 -
Stromkabel anschlielen

Bild 1.21 - Bild 1.22 -

Verlegung de_s S’Fromkabels Haube der Ladestation schliel3en
von aufien in die Haube

Positionieren Sie die Station auf dem Draht. Das Drahtkabel sollte ebenso verlaufen, wie die beiden
mittigen Markierungen vorne und hinten an der Ladestation, gezeigt in Bild 1.23. Befestigen Sie die
Station noch nicht endgiiltig, da Sie zuerst noch die Richtigkeit der Position der Ladestation priifen
mussen.

Bild 1.23 -
Ladestation ausrichten

SchlieRen Sie das Stromkabel an eine normale Haushaltssteckdose mit 230 Volt AC an.

Ein kleines, griines Licht auf der Haube der Station zeigt an, dass das System aktiv ist und funktioniert.
Durchgehendes Piepen weist auf einen abgetrennten oder durchbrochenen Begrenzungsdraht hin.
RegelmaRiges Piepen weist auf schlechte Signalstarke hin. Dies kann bei schlechten Verbindungen
oder zu langem Draht der Fall sein (max. 500 m in einer Schleife).
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Robomow:

Licht als
@ 0 @ «— Systemindikator
Bild 1.24 -
Anzeige der Durchgehendes Piepen bei
Ladestation Mo D — durchtrenntem Draht.
o RegelmalRiges Piepen bei zu
D — langem Kabel bzw. schlechter

Signalstarke.

1.5 Robomow Vorbereitung & Einstellung
1.5.1 Schnitthéhe einstellen
= Heben Sie die Haube vorne am Robomow an (Bild 1.25).
» Um die Schnitth6he zu regeln, drehen Sie am Knopf fir die Hohenverstellung (siehe Bild 1.26).

Stecker zum
Kontrollfeld Sicherung Winterladen

Schnitthéhen-
regulierung
(Knopf)

Mah-
motor

Bild 1.25 - e
Stol3¢fanger-Haube anheben Bild 1.26 -
RM510 Uberblick
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1.5.2 Sicherung einsetzen

Ihr Robomow wird lhnen mit entnommener Sicherung
zugestellt, ohne die er nicht arbeitet. Die Sicherung
befindet sich aber bereits in lnrem Gummihalter unter der
Stol3fanger-Haube (siehe Bild 1.27).

Heben Sie die Haube an, entfernen Sie die Verpackung
und setzen Sie die Sicherung ein. Die Sicherung hat keine
Polaritat (siehe Bild 1.27).

Robomow wird nun aktiviert (aufwachen). Die Batterien
wurden vom Werk geladen und haben genug Strom fir
das erste Setup und den Testlauf. Dennoch sollten Sie die
Batterien nach diesem Setup und Testlauf, vor dem ersten
Einsatz, mindestens 16 Stunden in der Ladestation
aufladen.

1.5.3 Einstellung des Robomow

Kontrollfeld

Bild 1.27 -
Sicherung einsetzen

= Oben auf der Riickseite des Robomow befindet sich das Kontrolifeld. Es besteht aus einem Display,

den Steuertasten und der Betriebsleuchte (Bild 1.28).

STOP Taste Betriebsleuchte

EIN-/AUS-
Taste

GO/ START LCD Display
Taste

Bild 1.28 - Kontrollfeld

AUF
Pfeil

AB Regen-
Pfeil sensor

» Die griine ‘Start‘-Taste wird verwendet, um verschiedene Einstellungen zu bestatigen.
= Die ‘AUF I / AB |’ Pfeile verwenden Sie zum navigieren durch die Mendistruktur.

= Die ‘STOP’ Taste hat zwei Funktionen: wahrend dem Automatik-Modus wird Robomow und das
Mahwerk sofort gestoppt. Driicken Sie die Stop-Taste bei der Auswahl im Mend, gelangen Sie stets

einen Schritt zurtick.

= Der ‘Hauptschalter’ wird verwendet um Robomow auszuschalten. Sie miissen Robomow aus-

schalten, wenn Sie ihn zwischen zwei Zonen hin und her tragen.

WICHTIGE INFORMATION!

Folgen Sie den Anweisungen auf dem LCD — und Robomow wird
lhnen helfen die Installation Schritt flir Schritt abzuschlieen
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= Sprache, Zeit und Datum einstellen

= Die Sprache ist die erste Einstellung die Sie treffen missen, nachdem Robomow erwacht. Folgen
Sie den Anweisungen wie in Bild 1.29 gezeigt.

4 R

Sprache Driicken Sie ‘GO’
Driicke GO

N . . , ,
Deutsch (DE Blattern Sie ,AUF’ oder ,AB’ um Ihre Sprache
eutsch (DE) zu wahlen und driicken Sie ,GO’ um zu

Bestatigen { bestatigen
-
Zeit und Datum Driicken Sie ‘GO’
Driicke GO
< /)

N
. Blattern Sie, um Zeit und Datum zu setzen und
: mm ’
OONOP h ,:jdlz hI/yy drucken Sie , GO’ fir die nachste Zahl (,STOP’
BB ZE ) | fiihrt Sie einen Schritt zurlick)

4 N\ H

15:23 16/04/07 Driicken Sie ‘GO’ um zu bestatigen und fahren Bild 1'2_9
Bestitigen Sie fort mit den Anweisungen im néchsten Sprache, Zeit und
§ ) Untermen (Einstellungen Wochenprogramm) Datum einstellen.

=  Wochenprogramm
= Das Wochenprogramm erlaubt es lhnen, ein automatisches Programm entsprechend Ihrer
Zonengrole direkt an der Ladestation einzustellen (folgen Sie den Schritten in Bild 1.30).

= Wenn Sie die GréRe der Dockzone eingeben, wird Robomow ein passendes Wochenprogramm flr
Ihren Rasen einrichten.

= Robomow startet an aktiven Tagen um 13:00 Uhr und kehrt nach dem Mahen automatisch wieder
zum Aufladen zur Station zurilck.

WARNUNG! Lassen Sie Robomow niemals ohne Aufsicht arbeiten. Es kénnten
Personen verletzt werden. Sind Zeit und Datum nicht richtig oder gar
nicht eingestellt, stimmen auch die Zeiten der automatischen Abfahrt
nicht. Eine Abfahrt zur falschen Zeit kann gefdhrlich sein, wenn sich
Kinder, Haustiere oder Zuschauer noch auf der Rasenflache befinden.

4 N\
Driicken Sie ‘GO’ Wochenprogramm Wahlen Sie ‘AUS’, wenn Sie keine
Driicke GO automatische, geplante Einséatze
N J benutzen méchten.
Driicken Sie ‘GO‘,_ym.ein automatisches [ Programm Ein ) Programm Aus
Wochenprogramm fiir diese Zone zu setzen . -->> -
oder blattern Sie auf AUS. X Bestatigen $/ Bestatigen  §
r . N \
Driicken Sie ‘GO’ Dockingzone i
Driicke GO ;
- J 1
e N i
Blattern Sie ,AUF’ um die FlachengroRe zu 150 — 200 m? !
wahlen, die mit der Ladestation verbunden ist. Bestatigen $ i
N i
e \ i
Driicken Sie ‘GO’ zum Bestatigen 200 — 250 m? i
Bestatigen $/ i
Folgen Sie den Anweisungen im néchsten Docking Position - i
Unterprogramm (Docking Position Testen). GO zum Testen

Bild 1.30 - Wochenprogramm einstellen
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1.6

Driicken Sie ‘GO’ um die Position
der Ladestation zu testen.

Folgen Sie dem Robomow und
bestatigen Sie, dass er richtig an
der Ladestation andockt.

Befestigen Sie die Station mit den
2 Heringen an ihrem Platz (Bild

Testen der Ladestation und des Begrenzungsdrahtes

Es ist notwendig, die Position der Ladestation und des Begrenzungsdrahtes zu testen, um festzu-
stellen, ob noch kleine Feineinstellungen vorgenommen werden mussen.

Positionieren Sie Robomow IN der Flache, in Fahrtrichtung zum Draht und mindestens 2 Meter entfernt
von der Ladestation (Bild 1.31). Driicken Sie die ‘GO’ Taste.

Sollten Sie vergessen haben, den Stecker an eine 230 V Steckdose anzuschlieRen, erscheint ‘Kein
Drahtsignal’ als Nachricht im LCD Bildschirm, nachdem Sie GO gedriickt haben. Schlieften Sie dann
bitte den Strom an (Bild 1.32).

Haben Sie die Enden der Signaldrahte falsch herum angeschlossen, wird ‘Kabel im St. tauschen’ als
Nachricht angezeigt, nachdem Sie GO gedrickt haben. Tauschen Sie dann die Drahtenden im
Anschlussstecker (Bild 1.33).

Bild 1.32
‘Kein Drahtsignal’

) s

wird diese Nachricht
angezeigt, tauschen
Sie die Drahtenden
im Anschlussstecker

N g J

Folgen Sie den Anweisungen in Bild 1.35, um den Test der Ladestation zu fertig zu stellen:

Kein Drahtsignal
Driicke GO

im Stecker

TDréhte tauschen

Bewegen Sie die Ladestation ein wenig, so dass
Robomow die Ladestation so zentriert wie mdglich
anfahrt; Positionieren Sie Robomow neu und driicken
Sie ‘GO’, um den Test zu wiederholen.

Docking Position
GO zum Testen <

V Wenn es Robomow misslingt,
Dock suchen auf die Ladestation aufzu-
fahren, wird er stoppen.

Dock.neu stellen
Driicke GO

Robomow fahrt ! erfolgreich auf

die Station, fahrt | wieder zurtick
und ¢ stoppt.

V N
Montiere Docking

1.34) und driicken Sie ‘GO'. dann GO driick. yo-- >
1
f tion |  Bild1.34
Dricken Sie ‘GO’ um die Position Drahtposition A 3 :
des Drahtes zu testen. _ Plazierung der Heringe

Laufen Sie an der Seite des

GO zum Testen
1

Robomow sté3t an
Gegenstande, fahrt

! Drahtposition zurlick und stoppt. Draht justieren
Robomow entlang, wahrend erder|{ ~ = |m---- - ---——-—— )
Kante folgt, bis er eine Schleife des dann GO druck.

Gegenstand zu berthren (er wird in
der Ladestation stehen bleiben).

Kabels vollendet hat, ohne einen A
|
|
|
|

Justieren Sie das Kabel und driicken Sie ‘GO’, i
um den Test der Drahtposition fortzusetzen. |

Abbildung 1.35
Testen von Ladestation und Drahtposition
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Draht endgiiltig auf dem Boden befestigen

Nach erfolgreichem Test der Ladestation und der Drahtposition gehen Sie entlang des Drahtes zuriick
und schlagen Sie dort Rasennéagel ein, wo der Draht nicht fest auf dem Boden liegt. Uberall dort, wo
der Draht locker anliegt oder sich sogar wolbt, sollte er straff gezogen und mit Rasennageln am Boden
befestigt werden (Entfernung zwischen zwei Rasennagel auf Geraden rund 0,5 bis 1 Meter, in Kurven
benutzen Sie mehr Rasennagel).

1.7 Installation einer Zone ohne Ladestation

1.71

Hinweis: Das Einrichten einer Zone, die nicht mit der Ladestation verbunden ist, erfordert einen
Signalgeber (erhaltlich als Zubehoér — siehe Kapitel 7: Zubehor).

Position des Signalgebers

Wahlen Sie einen geeigneten Platz auBerhalb der Flache der Zone, am besten einen der fur Sie leicht
zuganglich ist.

Der Signalgeber muss vertikal montiert werden um sicher zu stellen das er wasserdicht bleibt. Am
besten geeignet ist ein trockener, schattiger Ort.

Der Begrenzungsschalter wird mit einem Netzteil fiir Innenrdume geliefert (Bild 1.36).

Der Signalgeber MUSS senkrecht
montiert werden, um seine Bestandig-
keit gegen Wasser zu erhalten.

Die Kabel vom Draht zum
Signalgeber liegen aneinander
und berthren sich.

: 2 Meter P
Bild 1.36 .- Netzteil fur
iy N - .
Position des r:eu?:gl;%ig?); Innenbereich
Signalgebers

1.7.2

Bild 1.38
Bild 1.37 Zum Off
Signalgeber ~um Jithen
mit Pfahl driicken Sie die

Installieren des Signalgebers

Der Anschluss des Signalgebers ist fur schnelles An- und Abstecken entworfen, was Ihnen erlaubt, den
Signalgeber fur mehrere verschiedene Zonen zu verwenden.

Er wird mit einem langen Pfahl geliefert, der an der Riickseite befestigt werden kann. Damit ist es noch
leichter, den Signalgeber in einer Zone abzustecken, bei der nachsten Zone einfach erneut in den Boden
zu stecken und dann an den Draht anzustecken (Bild 1.37).

Zusatzlich kann der Signalgeber auch an einer Wand angeschraubt werden, (z.B. Hauswand oder
Gartenmauer). Zum Anschrauben werden einfach Schrauben durch die Lécher in der hinteren Haube
des Schalters gedriickt und an einer Wand festgeschraubt (Bild 1.38).

Seiten zusammen

Montieren Sie den Schalter durch die
drei Schraubenlocher in der Haube
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1.7.3

1.7.4

Befestigung im Anschlussstecker;

Signaldraht verlegen

Sobald Sie einen geeigneten Platz fir Ihren Signalgeber festgelegt haben, kénnen Sie mit der Verlegung
des Drahtes beginnen, wie bereits in 1.2 und 1.3 beschrieben. Der Draht wird in einer Zone ohne
Ladestation mit den gleichen Mafien und Befestigungsregeln verlegt wie in einer Zone mit Ladestation.

Isolieren Sie an der Position des Signalgebers 5 mm des Drahtes ab.
Schrauben Sie dieses Ende links im Anschlussstecker fest, wie in Bild 1.39 zu sehen.

Fixieren Sie das Kabel am Ort des Signalgebers mit einem ersten Rasennagel.

Verlegen Sie den Draht von der Position des Signalgebers bis zur Flache; stellen Sie dabei sicher, dass
Sie vor dem ersten Rasennagel genligend Draht Uberstehen lassen, um am Ende die Installation
abschlieen zu kdnnen.

Verlegen Sie nun den Draht gegen den Uhrzeigersinn (von der Flacheninnenseite aus), wie in Bild 1.39
zu sehen.

Verbinden Sie den Draht mit tl l
der linken Seite des 20
Anschlusssteckers (von Blick =

\ auf die Schraube aus gesehen). —> |

Bild 1.39

Verlegerichtung des Drahtes
gegen den Uhrzeigersinn.

Verlegung des Kabels gegen den
Uhrzeigersinn (aus der Sicht von
innerhalb des Rasens)

Fertig stellen und Testen der Installation

Ist das Drahtkabel fertig verlegt und befestigt, ist auch in einer Zone ohne Ladestation der letzte Schritt,
es an den Signalgeber anzuschlieRen und die Verlegung zu testen.

Befestigen Sie beide Drahte am Start- bzw. Endpunkt mit dem gleichen Rasennagel (Bild 1.36), fliihren
Sie beide Drahte nun dicht beisammen von der Flache weg bis zur Position des Signalgebers
(verwenden Sie immer denselben Nagel, um beide Drahte am Boden zu fixieren).

Am Signalgeber angekommen schneiden Sie beide Drahtenden auf gleiche Lange zu, indem Sie
Uberstehenden Draht entfernen. Entfernen Sie auch am zweiten Drahtende 5 mm der Isolierung.
Stecken Sie dieses Ende rechts in den Anschlussstecker und drehen Sie es mit der Schraube im
Stecker fest (wie in Bild 1.40).

Stecken Sie den Anschlussstecker in den Signalgeber (siehe Bild 1.41)

Pe Ziehen Sie mit einem schmalen
\ b PPN A Schlitzschraubendreher die
e s Schraube fest, um den
‘{ﬂ Begrenzungsdraht im An- r
" schlussstecker zu sichern
N il
N s
N \/
A\
Bild 1.40 Bild 1.41
Festschrauben der Draht- Anschlussstecker am
enden im Anschlussstecker Signalgeber
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SchlieRen Sie den Strom an. Halten Sie den Begrenzungsschalter und Bild 1.42A &
dricken Sie beide Seiten (siehe Bild 1.18a). Entfernen Sie die
Abdeckung auf der Riickseite des Begrenzungsschalters.

Verbinden Sie den Netzgeratestecker mit der Platine des ﬁ
Begrenzungsschalters (siehe Bild 1.18b) und setzen Sie ihn : '{
Begrenzungsschalter wieder zusammen. [

SchlieRen Sie das Netzgerat an eine gewohnliche 230 Volts AC
Haushalts-Steckdose an.

Das Netzgerat ist nur flr die Benutzung drinnen bestimmt. Platzieren
Sie es deshalb an einem trockenen, gut bellifteten Ort (decken Sie es
nicht mit einer Plastikhille ab). Vergewissern Sie sich, ob sich das
Netzgerat und der Anschluss an das Niederspannungskabel an einem
trockenen Ort befinden und nicht Wasser und Regen ausgesetzt sind.

Bild 1.42B
Schlieflen Sie den Netzgeratestecker an die
Schalttafel des Begrenzungsschalters

Driicken Sie die ‘ON’ Taste. Ein kleines, griines Licht neben der ‘ON’ Taste zeigt an, dass das
System aktiviert ist und gut funktioniert. Der Signalgeber hat zwei weitere Anzeigen fir
unterbrochenen Draht und niedrige Signalstarke (z.B. wegen zu langem Draht - Bild 1.43).

ON Taste —— Betriebsleuchte des
@ Q ¢ Signalgebers
O Anzeige fur unterbrochene
Begrenzungsschlaufe
Bild 1.43
Anzeigefeld des Anzeige fil —
) ) — nzeige fur zu niedrige
Signalgebers @ = Signalstarke (auch bei

schlechter Kabelverbindung?!).

Der Signalgeber schaltet sich automatischer ab, dadurch missen Sie sich nicht um die Abschaltung
kimmern. Er wird nach 12 Stunden selbststandig abschalten. Sie kénnen den Schalter auf Wunsch
aber ausschalten, indem Sie 3 Sekunden die “ON” Taste gedrlckt halten. Ein Ton nach 3 Sekunden
signalisiert, dass der Signalgeber abschaltet ist.Testen Sie die Drahtposition durch Wahlen der
MenUopion ‘Draht testen' wie im Bild 1.44. Robomow folgt dem Draht; das Mahwerk ist jedoch noch
deaktiviert, um Schaden an der Drahtinstallation zu vermeiden. Gehen Sie mit dem Robomow lhre
Drahtinstallation ab, bis dieser eine Umrundung der Kante ohne Hinderniskontakt vollenden konnte.
Trift Robomow auf ein Hindernis, halt er an, fahrt ein Stlck zurlick und wartet, bis Sie den Draht
justiert haben.

- N
Hauptanzeige - Mah Zone: Dock
Driicken Sie ‘GO’ Driicke GO
AN
4
Blattern Sie, bis Einstel- Zonen Setup
lungen’ angezeigt wird. Driicke GO $
N J
e N
) . Einstellungen
Driicken Sie ‘GO’. Driicke GO $ Bild 1.44
~ J Testen der
- N "
. . Drahtposition
Bléttern Sie, bis ,Draht- NI B,
position’ angezeigt wird. Driicke GO ®/
-
e N
Drahtposition
Driicken Sie ‘GO’. Driicke GO $
N J
-~ B
Driicken Sie ‘GO’ und folgen Drahtposition
Sie Robomow entlang des
Begrenzungsdrahtes. S GO zum Testen J
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Kapitel 2 - Menu

Kapitel 2 stellt die MenUstruktur des Robomow vor. Um die Kontrollelemente zu bedienen, lesen Sie die
Instruktionen in Abschnitt 1.5.3.

Das Hauptmeni besteht aus vier Unterpunkten: 2.1 Zonen Setup

2.2 Einstellungen

2.3 Informationen

2.4 Service (Passwort bendtigt)
Hinweis: die Unterpunkte 2.1-2.4 werden auf den nachfolgenden Seiten beschrieben.
Um zum Hauptmeni und den Unterpunkten zu gelangen nutzen Sie bitte die ‘GO’ Taste, mit der Sie
verschiedene Mentlpunkte bzw. Einstellungen auswahlen oder bestatigen kénnen. Driicken Sie die ‘GO’ Taste,
um sich durch das Menul zu bewegen oder Textmitteilungen, die in der zweiten Reihe des Displays stehen, zu
bestatigen. An einigen Stellen kénnen Sie Anderungen und Funktionen aktivieren oder deaktivieren. Wenn Sie
die ‘STOP’ Taste wahrend der Menuauswahl driicken, werden Sie automatisch einen Schritt zurlickgefiihrt. Um
in den Unterprogrammen blattern zu kénnen, benutzen Sie bitte die ‘AUF'/'AB’ Pfeile.

Damit Sie die Hauptmenlpunkte einsehen kdnnen (Unterpunkte 2.1 bis 2.4 - Bild 2.1), folgen Sie bitte einer der
folgenden Méglichkeiten:

1. Befindet sich der Maher auBerhalb der Ladestation, blattern Sie bis ‘manuelle Einstel-lungen’
angezeigt wird und driicken Sie ‘GO’;

2. Befindet sich der Maher in der Ladestation, blattern Sie bitte direkt in den gewlinschten
MenUpunkt.

Bild 2.1 zeigt das Hauptmeni und die verfiigbaren Untermenipunkte jeder Option. Die Untermeniipunkte
werden auf den folgenden Seiten dieses Kapitels naher erlautert.

2.3.2 | Batterie
2.3.3 | Temperaturen

2141 Basis: Basis
Bléittern Sie mit d Basis: A
attern sie mit aen Fp,
Pfeiltasten AUF/AB, umzu  1~-» 2712 Basis: B
dem gewtlinschten i
Meniipunkt zu gelangen. | _ )
Driicken Sie GO, um den 2 9 1 | Kindersich.
Untermenupunkt ! R
auszuwéf?len | 2.2.2 | Anti Dieb
I 2 2 3 | Uhrzeit und Datum
2 1 | Zonen einstellen [~~~ 224 | Regensensor
2.2 | Einstellungen |_.____ 5 225 Sprache
Einstellung — ) 226 | ECO mode
2 3 | Information I .
| 2.2.7 | Signal Typ
Driicken Sie GO fiir die : I
Optionen 2.1 bis 2.3 24 | Service | 2.2.8 | Messer ersetzt
E ' 229 | Drahtposition
E ' 2210/ Einsatz verzéaern
| i 2.3.1 | Betrieb

Passwort erforderlich s

Bild 2.1 234 | Konfiguration
Robomow Menustruktur
235 | Letzte Stop Ursache
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2.1 Zonen Setup

Das Menu ‘Zonen Setup’ ermdglicht es lhnen, die GroRe der einzelnen Zonen festzulegen. Es ist
maoglich drei verschiedene Zonen einzurichten: Dockzone, Zone A und Zone B. Die Dockzone ist das
Gebiet, in dem die Ladestation aufgestellt ist. Gehen Sie fiir ein Setup mehrerer Zonen zu Abschnitt 1.2.2.

2.1.1 Dockzone
Ermdoglicht es die GroRe der Dockzone festzulegen (Abschnitt 2.1.1.1 bis 2.1.1.6).

2.1.1.1 Wochenprogramm

Der Menipunkt ‘Wochenprogramm’ besteht aus vier Unterpunkten (Bild 2.2):

a. Programm Uberarbeiten — hier kdnnen Sie ein Programm festlegen und Einstellungen andern.

b. Programm Typ — ermdglicht Ihnen den Programmtyp festzulegen, auch wenn jede Flache eine
andere Grofde hat. Die Gréle kann von lhnen eingestellt werden (siehe Details unten).

c. Programm an/aus — hier kdnnen Sie das Wochenprogramm deaktivieren — (‘Programm’ auf ‘aus’).
Wenn der Robomow in der Ladestation ist, kann das Dricken des AN/AUS Knopfes als
Tastenkurzel benutzt werden, um das Wochenprogramm auszuschalten, Dies wird das Programm
ausschalten und anhand der GO-Taste ein manuelles Starten und Aufladen ermdéglichen.

d. Display Programm — zeigt Ihnen das wdchentliche Programm mit den aktiven Tagen und zuséatzliche
Informationen Uber die Arbeitsablaufe der letzten Woche (siehe Details unten).

2.1.1 | Zone einst. Dock | — 2.1.1.1 [ Wochenprogram Prog. updaten

—>|  Programmtyp
>

Programm Ein/Aus

—>» | Programm anzeig.

Bild 2.2
Menlpunkt Wochenprogramm

Wenn Sie das Wochenprogramm ‘nach Gebiet’ einstellen, werden die aktiven Tage automatisch
eingestellt und zwar wie in der Tabelle unten.

Zone m® Mo Di Mi Do | Fr | Sa | So
0-50 \ \
50-100 \ \
100-150 \ \ v
150-200 \ \ \ \
200-250 \ \ \ \ \
250-300 \ \ \ \ \ \
300 und mehr \ \ \ \ \ \ \
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- Programm Typ

Sie kdnnen zwischen drei Arten der Wochenprogramm-Einstellungen wahlen:
- Einstellen nach Gebiet:

Geben Sie die Flachengrofle der Zone mit Ladestation und die gewilnschte Startzeit des
Robomow ein. Der Robomow legt das effizienteste Wochenprogramm flr |hre Rasenflache

fest. Folgen Sie der Maske und den Instruktionen weiter unten (Bild 2.3), um das wéchentliche
Programm festzulegen:

e N\
2 Dockingzone
Nach Flache | — ~KIng Driicken Sie ‘GO".
L Driicke GO
( 100 — 150 m? |  Blattern Sie, um die Flache des Rasens
L verbunden mit der Ladestation
| Bestitigen ) auszuwahlen.
e N\
200 — 250 m? Driicken Sie ‘GO’ um zu bestatigen.
Bestéatigen @)
4 0\
Start: 13:00
Nzchste Zahl @ Blattern Sie zur Startzeit und driicken
> ~  Sie ‘GO’ um zu bestatigen (die Startzeit
Start: 14:00 ist fur alle Tage gleich).
Bestatigen
A
Bild 2.3

Wochenprogramm nach FlachengréRe

- Einstellen nach Tagen:

Wahlen Sie die Tage aus, an denen Sie den Robomow mahen lassen wollen. Geben Sie die
Start- und Arbeitszeit ein, die Sie fur alle aktiven Tage wiinschen. Befolgen Sie die Maske und
Instruktionen weiter unten (Bild 2.4), um das wdchentliche Programm nach Tagen festzulegen:

—> M+ D-M-D-F-S-S Der Cursor zeigt den Tag an, der
Nachster Tag ¢ eingestellt wird; benutzen Sie die
Nach Tagen b AUF/AB-Pfeile, um den Status des
M+ D- M+ D-F+S-S Tag(_as zu éndem_'— 7t stght fur ,einen
. aktiven Tag. Driicken Sie ‘GO’ um
Nachster Tag { zum nachsten Tag weiter zu gehen.

M+ D- M+ D- F+ S-S

Driicken Sie ‘GO’ um zu bestatigen.
Bestatigen

>
Start_f 13:00 Blattern Sie, um die Startzeit
Bild 2.4 Néchste Zahl { einzustellen, und driicken Sie ‘GO’

.. . e um zu bestatigen (die Startzeit ist fiir
Woachentliches Programm - Start: 14:00 alle Tage gleich).
Einstellung nach Tagen Bestatigen
Arbeitszeit Driicken Sie ‘GO’ um die Arbeitszeit
Driicke GO einzustellen.

Ve

Zone:Dock Max

Bestatigen @ Blétte_rn _Sie AUF/AB, um d!_e
Y, Arbeitszeit einzustellen, und driicken
(Zone:Dock 1:30 Sie ‘GO’ um zu bestatigen.
Bestatigen
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- Fortgeschritten:
Das fortgeschrittene Programm sollte bei Mehrfachzonen genutzt werden, da es lhnen
ermdglicht, alle Parameter einzeln fir unterschiedliche Tage festzulegen (Einstiegspunkte,
Startzeit, Arbeitszeit und Arbeitsmodus).
Folgen Sie den Masken und Instruktionen weiter unten (Bild 2.5) fur das fortgeschrittene
Wochenprogramm:

~

~
i Der C igt den T der eingestellt
M er Cursor zeigt den Tag an, der eingeste
Nachster Tag $) wird; benutzen Sie die AUF/AB-Pfeile, um sich
zwischen den Tagen zu bewegen und driicken
M+ D- M+ D_'_ F+S-S Sie ‘GO’, um den Tag zu programmieren.
Tag wahlen ¢

Fortgeschritten| —

A\
>
Start: 13:00

Nichste Zahl ® Blattern Sie, um die Startzeit einzustellen und

driicken Sie ‘GO’ um zu bestatigen (die
Startzeit kann flr jeden Tag verschieden sein).

Start: 14:00
Bestatigen

Dricken Sie AUF/AB, um die Arbeitszeit

Arbeitszeit: Max einzustellen und ‘GO’ um zu bestatigen.

Bestatigen ®,

. Dieser Bildschirm wird nur angezeigt, wenn
Einstieg: 1 Einstiegspunkte definiert wurden (siehe
Bestatigen  { Abschnitt 2.1.1.2); hier kbnnen Sie jedem Tag

< einen Einstiegspunkt zuordnen.
( Mah.: Kante+Mah. Blattern Sie zum gewiinschten Arbeitsmodus

e und diicken Sie ‘GO’ um zu bestatigen
Bild 2.5 Bestatigen @ (,Kante+Mah. oder ,nur Mah.’ — wahlen Sie
! . h .Kein’ um einen aktiven Taa zu léschen).
. + - - = = =
Fortgeschrittenes M+D-M D F-S-S Blattern Sie zum nachsten Tag, den Sie
Wochenprogramm Tag wahlen § programmieren wollen und driicken Sie ‘GO’.

Einstellungsbeispiele fiir das fortgeschrittene Programm (Bild 2.6)

- Als Beispiel sehen Sie einen Rasen mit zwei Flachen und einem schmalen Durchgang (Bild 2.6).

- Die groRere Flache betragt 250 m?, die kleinere 50 m?, es werden also verschiedene Arbeitszeiten
bendtigt.

- Wahrend der Maher auf dem Rasen arbeitet, kann er nicht zwischen den Zonen wechseln. Folgt der
Robomow dem Begrenzungsdraht, bis er an den zusatzlichen Einstiegspunkt gelangt, beginnt er das
Mé&hen in der kleineren Zone von 50m? (Einstiegspunkte setzten siehe Abschnitt 2.1.1.2);

- Robomow maht etwa 130 m? pro Akkuladung; es sind also zwei Einsatze notwendig um die gréRere
Flache zu mahen. Ein weiterer Einsatz mit 1:30 Arbeitszeit genligt fir die kleine Flache.

- Die Tabelle in Abbildung 2.6 zeigt beispielsweise das fortgeschrittene Wochenprogramm fir diese
Flache an:

e Am Montag und Dienstag, maht der Robomow das gréRere Gebiet von 250 m? (Einstiegspunkt ist die
Ladestation); er startet um 13:00 Uhr mit ‘MAX’ Arbeitszeit, am Montag maht er die Kante bevor er
mit der inneren Flache des Rasens beginnt (Kante: K+M, bedeutet Kante + Mahen der Rasenflache).

e Am Mittwoch maht Robomow die kleinere Flache von 50 m? (Einstiegspunkt ist Einstieg 1). Er startet
um 15:30 Uhr far 1:30 Stunden. Robomow folgt dem Kabel bis zum Einstiegspunkt 1, ohne die Kante
zu mahen, da die Kante bereits am Montag gemaht wurde. (Es ist nicht nétig, die Kante mehr als
zweimal in der Woche zu mahen.)

e Donnerstag bis Samstag umfassen den selben Mahzyklus wie Montag bis Mittwoch. Wahrend der
Wachstumssaison ist es notwendig, alle Flachen mindestens zweimal die Woche zu mé&hen.
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‘/Einstiegspunkt
Ladestation

Day Mon | Tue | Wed | Thu Fri Sat | Sun

Start | 13:00 | 13:00 | 15:30 | 13:00 |13:00 | 12:00
Time | MAX | MAX| 1:30 | MAX | MAX | 1:30
Entry | Base | Base 1 Base | Base 1
Mode| E+M M M E+M M M

250m?

50m?

Einstiegs-
punkt 1

- Programm anzeigen
Das Wochenprogramm (Bild 2.7)

zeigt

die Einsatze der letzten Woche an

Bild 2.6
Fortgeschrittenes Wochenprogramm

M DMUD F S S
zusatzliche Informationen Gber R+ + + m - -

sowie ein ‘+ fiir aktive Tage. Bild 2.7

Anzeige des Wochenprogramms

Tastenkombination

Um das Programm anzuzeigen, dricken Sie den ‘AUF’ Pfeil, wéhrend sich Robomow in der
Ladestation befindet. Das Programm wird fir 10 Sekunden angezeigt, bevor es zur
Hauptmenianzeige zurlickspringt. Dricken Sie innerhalb dieser 10 Sekunden, in der das
Programm angezeigt wird, die ‘GO’ Taste, wenn Sie das Programm aktualisieren mdchten.

Die folgenden Anzeigen konnen unter aktiven Tagen erscheinen:

Merkmal Bedeutung

+ Aktiver Tag
Ubergangen, wegen zu niedriger Akkuspannung.

B Robomow ist nicht zum programmierten Zeitpunkt von der Ladestation abgefahren, da
die Akkuspannung zur festgelegten Abfahrt zu niedrig war.

Zu friih zur Ladestation zurtickgekehrt aufgrund zu niedriger Akkuspannung.

b Robomow hat seine Arbeit nicht komplett ausgefiihrt und ist zur Ladestation
zurlckgefahren, da die Akkuspannung zu niedrig war — dies ist nur von Bedeutung,
wenn ,Arbeitszeit“ eingegeben wurde.

Robomow ist nicht zur Ladestation zurlickgekehrt, da der Antrieb Uberlastet war.

d ‘Start anderswo’ oder 'Antriebsproblem’. Der Robomow fahrt vor Ablauf der Zeit
zurlick in die Ladestation aufgrund Uberhitzung des Antriebs.

M Ubersprungen aufgrund von Uberstrom in der Ladestation, bevor Robomow den
Einsatz gestartet hat.

m Robomow fahrt vor abgelaufener Arbeitszeit zuriick in die Ladestation, da er Probleme
beim Mahen hatte (Uberspannung oder Uberhitzung).

o Ubersprungen, da sich der Maher zur geplanten Zeit auBerhalb der Ladestation

befand.
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= Fahrt zurtick aufgrund von Spannungsproblemen (keine Ladespannung zum
eingegebenen Zeitpunkt).

Ubergangen wegen Regen.

R Robomow ist zum programmierten Zeitpunkt nicht von der Ladestation abgefahren, da
es regnete.
Zuruckgefahren in Ladestation, da es regnete.

r Robomow hat seine Arbeit nicht beendet und ist zur Ladestation zuriickgefahren, da

er beim Mahen Regen erkannt hat.
Robomow fuhr zuriick aufgrund von Signalproblemen. Tritt auch bei Problemen mit

S den Drahtsensoren, durchtrenntem Begrenzungsdraht oder schlechter Verbindung
des Begrenzungsdrahts auf, oder wenn die Drahtschleife zu grof ist.

s Robomow fuhr zuriick, da er Uber eine Stunde kein Signal empfangen hat

U Ubersprungen aufgrund von Benutzerauswahl/Stérung (gewdhnlich ‘nachsten Start
Uberspringen’ oder wenn das ‘Programm’ auf ‘aus’ gesetzt wurde).

u Robomow fuhr aufgrund von Benutzerauswahl nicht zurtick in die Ladestation.

Einen aktiven Tag stornieren

- Andern Sie im Meniipunkt ,Wochenprogramm’, Unterpunkt ,Einstellung nach Tagen’ im Display
der Tagesanzeige das ‘+’ einfach in ein ‘-".

- Im fortgeschrittenem Wochenprogramm wahlen Sie die ‘Keine’ Option, zu finden im Meni
,Wochenprogramm’ unter ‘Modus'.

2.1.1.2 Einstiegspunkte
‘Einstiegspunkte’ sind Punkte, an denen der Maher die Kante verlasst, um den Rasen zu mahen. Die
‘Einstiegspunkte’ werden vom Werk auf ‘aus’ gesetzt; das bedeutet, dass alle Einsatze in der inneren
Rasenflache von der Ladestation aus gestartet werden.
Das Menu ‘Einstiegspunkte’ beinhaltet zwei Unterpunkte (Bild 2.8):

Einstiegspunkte einstellen — ermdglicht es lhnen, aufl’er der Ladestation, die standardmaRig als
Einstiegspunkt festgelegt wurde, weitere Einstiegspunkte zu erstellen. Wir empfehlen, die
‘Einstiegspunkte’ hinter Engpasse zu setzen, damit der Maher alle Zonen optimal bearbeiten kann. Um
Einstiegspunkte zu erstellen, rufen Sie diesen Menudpunkt auf, wenn sich der Maher in der Ladestation
befindet. Robomow féhrt los und folgt dem Begrenzungsdraht.

Laufen Sie hinter dem Maher her und dricken Sie immer dann die ‘GO’ Taste, wenn Sie einen Ein-
stiegspunkt festlegen méchten. Driicken Sie die ‘STOP’ Taste, um den Vorgang zu beenden.
Einstiegspunkte an/aus — hiermit kénnen Sie die Einstiegspunkte aktivieren. Wenn Sie die Option
‘Einstiegspunkte’ auf ‘aus’ setzen, startet der Maher den Mahprozess immer von der Ladestation
aus.

2.1.1 | Zone Einst. Dock | >

2.1.1.2| Einstiegspunkte t E.Punkte einst.
Einstiegsp. Ein/Aus

Bild 2.8
Einstiegspunkte

Nutzen Sie das Wochenprogramm nach Flache oder nach Tagen, werden die Einstiegspunkte in einem
zyklischen Modus verwendet. Das bedeutet, der Robomow startet zu jedem Einsatz an einem anderen
Einstiegspunkt in periodischem Ablauf.

Wenn Sie das fortgeschrittene Wochenprogramm nutzen, kénnen Sie die Einstiegspunkte fiir jeden Tag
so wahlen wie Sie mdchten.

Hinweis: 1. Sje brauchen nicht alle 4 Punkte einzustellen. Wenn Sie davon Uberzeugt sind, dass 2 oder
3 Einstiegspunkte fir lhren Rasen genlgen, kénnen Sie den Maher jederzeit wahrend der
Programmierung der Einstiegspunkte stoppen.

2. Es ist nicht notwendig, dass Sie warten, bis der Maher zuriick in die Ladestation gefahren
ist. Sie konnen ihn jederzeit wahrend des Prozesses ‘Einstiegspunkte festlegen’
unterbrechen, indem Sie die ‘STOP’ Taste druicken.

3. Manueller Start — nachdem Sie die ‘GO’ Taste flir manuellen Start gedriickt haben, werden
Sie gefragt, ob Sie Einstiegspunkte festlegen mdchten (falls Sie das bis dahin noch nicht
getan haben).
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2.1.1.3 Nachsten Start liberspringen

Die Option ‘Nachsten Start Uberspringen’ ermdglicht es lhnen, den nachsten programmierten
Arbeitseinsatz zu Uberspringen (Bild 2.9).

Zonen einstellen: Dockzone —>» 2.1.1.6 Docking ext.

2.1.1 | Zone Einst. Dock -

—>» 2.1.1.3 | Nichste Abf.ausl.
—>» 2.1.1.4 | Inseln Ein/Aus

—>» 2.1.1.5 Arbeitszeit
Bild 2.9

Es gibt zwei Moglickeiten diese Einstellung zu aktivieren:

1. Tastenkombination — wenn sich der Maher in d . . Bild 2.10
Ladestation befindet, driicken Sie zuerst ‘sTOP| Nachst.ausl. Ein N r'] ‘o, Start
um das richtige Display anzuzeigen (Bild 2.10). Bestatigen ¢ rachsten sta

Uberspringen

Driicken Sie anschliefend ‘GO’ um zu bestatigen.

2. Im ‘Zone Einstellen: Dockzone’ Menl blattern sie zu der Option ‘Nachsten Start
Uberspringen’ und driicken ‘GO’, um die Option zu bestatigen (siehe Bild 2.9).
2.1.1.4 Inseln

Setzen Sie diese Option auf ‘off’, kann der Maher bei der Suche nach der Ladestation sofort auf die
Kante fahren und die Docksuche durch die Flache wird deaktiviert (Bild 2.9).

2.1.1.5 Arbeitszeit

Gibt Ilhnen die Mdglichkeit, die Arbeitszeit von ‘MAX’ Grundeinstellung auf Zeiten von 20 Minuten
bis zu 2:00 Stunden festzulegen (Bild 2.11).

Dieser Menupunkt wird sowohl verwendet, wenn Sie den Maher manuell von der Ladestation aus
starten, als auch wenn er eigenstandig die Ladestation verlasst. Die ‘Arbeitszeit’ ist wie
beschrieben im Wochenprogramm festgelegt.

Die ‘Arbeitszeit’ wird je Zone festgelegt und ermdglicht es, verschiedene Arbeitzeiten fir
verschiedene Zonen mit variabler GrofRe zu bestimmen.

Das ‘Fortgeschrittene’ Wochenprogramm ermoglicht es lhnen, verschiedene Arbeitszeiten je
Einsatz festzulegen (siehe ‘Fortgeschrittenes Wochenprogramm’ Abschnitt 2.1.1.1).

7 N

Arbeitszeit Driicken Sie ‘GO’ um die ,Arbeitszeit’

Driicke GO (I) einzustellen.
)
p <
Bild 2.11 Zone: Docke Max Blattern Sie, um verschiedene
Einstellung der s Arbeitszeiten zu wahlen.
‘Arbeitszeit’ N Bestatigen ®

4 N\

AEE D?Ck 150 Driicken Sie ‘GO’ um zu bestatigen.
Bestatigen ¢ )

2.1.1.6 Externe Ladestation

Mit Hilfe dieses Menupunktes kdnnen Sie die Ladestation auch aulRerhalb des Rasens installieren.
Dies wird empfohlen, wenn Sie nicht mdchten, dass |hr Maher gesehen wird solange er nicht maht.
Die Werkseinstellung ist auf ‘aus’. Installieren Sie den Robomow auf3erhalb Ihres Rasens, missen
Sie die Einstellung der ‘Externen Ladestation’ auf ‘an’ setzen.

Bei ,externe Ladestation’ ,an’ folgt der Robomow dem Kabel 5m ab der Ladestation, bevor er
beginnt den Rasen zu mahen. Daher ist es empfehlenswert, die Ladestation maximal 3-4m vom
Rasen weg zu platzieren. Méchten Sie den Maher in einem gréeren Abstand zu lhrem Rasen
installieren, mussen sie die “Distanz” Einstellung (im Menl ,Externe Ladestation’) entsprechend
anpassen.

Fir das Setup mit externer Ladestation siehe Abschnitt 1.3.2.
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2.1.2 Einstellung Zone A (oder B)

Dieser Menlpunkt ermdglicht es Ihnen, zonenspezifische Parameter fiir die Zonen ohne Lade-station
festzulegen (Bild 2.13):

Bild 2.13
Zone ohne Ladestation Zone Einst. A

21.2 . 21.21 Arbeitszeit
Zone Einst. B

2.1.2.2 Kante lernen
2.1.2.3 |Werkseinst. Kante

2.1.2.1 Arbeitszeit
Hier kdnnen Sie die Arbeitszeit von 15 Minuten auf bis zu 2 Stunden und ‘MAX’ erhéhen. Max entspricht
im allgemeinen ca. 2.5 bis 3.5 Stunden, abhéngig von Ihrer Grasart und -beschaffenheit.

2.1.2.2 Kante lernen
Dieser Menupunkt wird nur in einer Zone ohne Ladestation verwendet. Als voreingestellte Strecke fahrt
der Maher beim Mahen der Kante etwa 1,5 bis 2 Runden entlang des Begrenzungsdrahtes. Mit diesem
Menupunkt kénnen Sie eine spezifische Strecke fir jede Zone im Maher zu speichern, um ihn zu
veranlassen, die Kante eine ganz bestimmte Strecke lang zu mahen. Die gelernte Kante wird solange
im Datenspeicher bleiben, bis die Kante neu gelernt oder das Gerat auf Werkseinstellung
zurickgesetzt wird. Zum Kante lernen folgen Sie bitte den unten stehenden Anweisungen (Bild 2.14):

e Blattern Sie zu d(-,:r Zone, fur die Sie
) Kante lernen ausfiihren mochten und
Driicke GO ) driicken Sie ‘GO’.
4 . . N
Bild 2.14 Arbeitszeit Blattern Sie einmal ,AB’ zum
! . (] Unterprogramm ,Kante lernen’.
Kante lernen N Drilcke GO ® Y
4 N
Kante lernen Driicken Sie ‘GO’ um den Lernprozess
Driicke GO @ | zu starten.
r N  Folgen Sie dem Maher, wahrend er um
Lernt Kante den Begrenzungsdraht herum fahrt, und
STOP zum setz$ driicken Sie die ‘STOP’-Taste, wenn die
N Y,

gewlinschte Reichweite erreicht wurde.

2.1.2.3 Grundeinstellung Kante
Stellt die Strecke flr das Mahen der Kante in der ausgewahlten Zone zuriick auf die Werks-einstellung.

2.2 Einstellungen

Das Menu ‘Einstellungen’ ermdglicht es lhnen, zonenubergreifende Einstellungen vorzunehmen, die den
Robomow direkt beeinflussen (Bild 2.1).

2.2.1 Kindersicherung

Diese Option verhindert nach Aktivierung, dass Kinder und Unbefugte den Maher einsetzen kénnen. So ist
es niemandem mdglich den Robomow zu starten, der nicht mit der Bedienung vertraut ist. Um die
Kindersicherung aufzuheben driicken Sie zunachst die Pfeiltaste ,AUF‘ und anschlieend die ,STOP*
Taste. Nach zwei Minuten ohne Eingabe werden die Tasten wieder gesperrt.

Wir empfehlen dringend, die Option ,,Kindersicherung” zu nutzen, um sicher zu stellen, dass weder
Kinder noch Personen, die nicht mit dem Gerit vertraut sind, den Robomow starten.

2.2.2 Anti-Diebstahl

Das Antidiebstahlsystem stellt Ihnen eine Funktion zur Verfigung, die den Robomow ausschaltet, so
dass keiner ihn benutzen oder wegfahren kann, ohne den gultigen Code einzugeben. Sie werden
aufgefordert, einen vierstelligen Code lhrer Wahl einzugeben, der lhren persénlichen Sicherheitscode
darstellt. Nutzen Sie die Pfeile zum Blattern, um jede Position auf eine eigene Ziffer einzustellen.
Dricken Sie anschlieBend ‘GO’, um zur nachsten Ziffer zu gelangen. In Kapitel 8 dieser Anleitung
finden Sie Platz, Ihren personlichen Sicherheitscode zu notieren.

Um das Passwort zu andern, benutzen Sie bitte die ,Passwort andern’ Option im ,Anti Dieb’ Meni.
Sie werden dort aufgefordert, das alte Passwort einzugeben, bevor Sie ein Neues eintragen kdnnen.
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Zeit und Tag
Ermdoglicht es Uhrzeit und r Zeit und Dat N ) .
Datum zu erfassen (Bild 2.15): LI C LI Driicken Sie ‘GO".
Driicke GO )
f 00:00 dd/mml/yy ) Blattern Sie Auf/Ab, um Uhr und
. .. Datum einzustellen und driicken
Bild 2.15 Nachste Zahl $)  “Sie ‘GO fir die nachste Zah.
Zeit und Datum
10:37 23/04/07 Driicken Sie ‘GO’ um zu
Bestatigen ) bestéatigen.
Regensensor

Der Regensensor ermdglicht es Robomow, den Mahprozess zu unter- oder abzubrechen, sobald er
Regen erkannt hat. Unter dem Menlpunkt ‘Regensensor’ befinden sich drei Unterpunkte (siehe Bild

2.16):
( N\ 4
Regensensor __5| Empfindl.einst. Auslesen (29) 25
Driicke GO { Driicke GO { | | Bestdtigen ¢ |
4 ) "\
Rain sensor on Regensensor Aus
Driicke GO { Bestatigen ¢
4 )\ 4
Bild 2.1 Aufschub n.Regen 5 3h
Menipunkt Regensensor L Driicke GO { L Bestatigen

Empfindlichkeit festlegen — Ermdglicht es, die Empfindlichkeit des Regensensors fiir Feuchtigkeit am
Maher festzulegen, d.h. der Maher wird unter diesem Grenzwert Feuchtigkeit als Regen erkennen. Die
Werkseinstellung liegt bei 25, das bedeutet, dass bei Werten unter 25 der Maher Feuchtigkeit als
Regen erkennt und nicht mit dem Mahen beginnt. Die Zahl in der Klammer kennzeichnet den aktuellen
Stand des Regensensors.

Regensensor an/aus — Hier kdnnen Sie den Regensensor deaktivieren, um den Robomow auch bei

Regen und nassem Gras mahen zu lassen.

= Verzdgerung nach Regen — Sie kdnnen eine Zeitverzdégerung festlegen fur den Fall wenn der Maher

225

2.2.6

Regen erkennt, um so die Startzeit nach hinten zu verschieben, damit das Gras zwischenzeitlich
abtrocknen kann. Ist beispielsweise die Startzeit auf 13:00 Uhr und die ‘Verzégerung nach Regen’ auf
5 Stunden festgelegt, wird der Maher, wenn er vor der Startzeit Regen erkannt hat, 5 Stunden warten
ab dem Zeitpunkt, zu dem das letzte Mal Regen erkannt wurde. Bei Regen bis 11 Uhr wirde der
Robomow also erst um 16 Uhr starten. Die Werkseinstellung fiir ,Verzégerung nach Regen* liegt bei 0
Stunden.

Sprache
Ermdglicht es lhnen, die Display-Anzeigen auf verschiedene Sprachen einzustellen.

ECO-Modus

Der ECO-Modus (Energiesparmodus) ermoglicht es, den Robomow unter minimalem
Energieaufwand zu betreiben, um das Gras zu schneiden und den Rasen zu pflegen. Die
Standardeinstellung des ECO-Modus ist auf "on" gestellt. Der ECO-Modus reduziert den
Larmpegel wahrend der Robomow lauft und gewahrt eine langere Arbeitszeit. Es ist ratsam, den
ECO-Modus nur in Zonen mit Ladestation zu benutzen, wo haufiger gemaht wird und das Gras
nur wenig gekurzt werden muss. Sobald der Robomow hohes Gras ermittelt, wird die Leistung
des Mahmotors automatisch gesteigert, um das Schneiden von héherem Gras zu ermdglichen.

ECO-Betrieb ECO-Betrieb off ECO-Betrieb on
_—> E—
Driicke GO  { Driicke GO Bestatigen {
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2.2.7 Signal Typ

Es kann unter Umstanden durch andere Drahtsignal-Frequenzen zu Interferenzen kommen beim

Drahtsignal. Im Fall einer Signal-Interferenz, werden Sie eines der folgenden Symptome

beobachten (normalerweise in der Nahe des Nachbarrasens):

a. Der Robomow schlenkert heftig, wahrend er auf dem Begrenzungsdraht entlangfahrt;

b. Der Robomow andert seine Richtung, ohne den Begrenzungsdraht zu erreichen;

c. Der Robomow fahrt aufderhalb der vorgesehenen Zone tber den Draht;

d. Die Anzeige 'Start inside' erscheint, obwohl sich der Robomow innerhalb der vorgesehenen
Zone befindet und der Begrenzungsdraht mit korrekt ausgerichteter Polaritat angeschlossen
ist;

Das Andern der Signal-Frequenz ist nun nicht mehr méglich. Sollte Inr Rasenmaher eines der oben
genannten Symptome zeigen, dann kontaktieren Sie den Kundenservice.

2.2.8 Messer ersetzen

Wahlen Sie diese Option, nachdem Sie die Messer ersetzt haben, um den Erinnerungszahler
neu zu starten. Nach 200 weiteren Arbeitsstunden wird die Erinnerung, das die Messer zu
ersetzten sind, wieder erscheinen. Das Ersetzen der Messer ist einfach(siehe Abschnitt 5.5).

2.29 Drahtposition

Ermdoglicht es lhnen, nachdem die Installation abgeschlossen wurde die Drahtposition im ‘Kante’
Modus zu Uberprifen, wahrend die Mahmotoren ausgeschaltet sind, um jegliche Beschadigung
am Begrenzungsdraht zu verhindern.

2.2.10 Einsatz verzégern

Diese Option ermdglicht es lhnen, zwar die GO Taste zu dricken aber dennoch den Einsatz des
Robomow zu verzdgern. Wir empfehlen, den Start des Mahvorgangs auf den Nachmittag zu
legen, wenn das Gras trocken ist. AuRerdem sollten Sie es vermeiden in den frihen
Morgenstunden zu mahen, wenn das Gras noch feucht ist und/oder wenn Sie zur Arbeit gehen
mussen.

Um diese Option zu nutzen, befolgen Sie die unten stehenden Schritte:
- Setzen Sie ‘Einsatz verzdgern’ auf X Stunden (wahlen Sie von 1er bis zu 8 Stunden).
- Schalten Sie den Signalgeber ein (dieser ist fir 12 Stunden aktiv) und platzieren Sie lhren
Maher in der zu mahenden Flache direkt vor dem Signalgeber.
- Dricken Sie zuerst ‘STOP’, dann ‘GO’ (wahrend Sie die ‘STOP’ Taste gedrickt halten). Auf
Ihrem Display erscheint ‘GO driicken um Kante zu Gberspringen’. Am Ende des Aufwarm-
prozesses zeigt lhr Maher die Textmitteilung ‘Einsatz verzdégert — warten...’
- Der Maher startet den Einsatz nach X Stunden (wie im MenU ‘Einsatz verzégern’ eingestellt) ab
dem Zeitpunkt, an dem Sie die ‘GO’ Taste gedrickt haben.
2.3 Information

Das Menu ‘Information’ (siehe Bild 2.1) wird nur fir die Anzeige von Informationen genutzt. Hier
kdnnen Sie zwischen den folgenden Menulpunkten zu blattern:

2.3.1 Einsatz

Gesamtzeit — Zeigt die gesamten Arbeitsstunden, die Robomow bereits geleistet hat.
Inbetriebnahme — Zeigt das Datum, an dem Robomow zum ersten Mal eingesetzt wurde.

Gesamtzeit
Bild 2.17 [ Einsatz ] 253h47m {
—>

Menii Einsatz Driicke GO {
Erst Einsatz
Datum: 13/03/08{
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2.3.2 Akku
Akku Volt — Zeigt die momentane Akkuspannung.

Letzte Laufzeit — Zeigt die Laufzeit der letzten 10 Einsatze, sowie die Spannung des Akkus bei Beginn
und das Datum des Einsatzes.

[ Akku Spannung
¢

AKKU 12.8 25.5 12.7
Driicke GO { Letzte Laufzeit
e "e aufzei 1) 2h34m 25.8V
Driicke GO { 25/05/08  {
2) 2h32m 25.7V
24/05/08 {
Bild 2.18 :
Menl Akku

10) 2h27m  25.7V
18/05/08  {

2.3.3 Temperatur
Zeigt die Temperatur der Antriebsmotoren, Mahmotoren und des Mainboards.

- N
[ Temperaturen ]—) Fahrmot.Temp. [ Fahrmot.links }

Driicke GO { Driicke GO {] +26C +78F {
4
M&hmot. Temp. Fahrmot.rechts
__+24C +75F { +26C +78F {
4 N\
Bild 2.19 Platine
Meni Temperatur +35C +95F {
- J/

2.3.4 Konfiguration
Zeigt die Konfiguration des Robomow: Main Board Teilenummer, Software Version und Ladestation
Teilenummer (Bild 2.20):

.

Konfiguration Platine
Dricke GO § |~ > |  ESB5000E ¢

- ~
Software

5.4v 21/10/07 $J

Bild 2.20 - ~
Men( Konfiguration Dock

| ESB5002C v1.27 { |

2.3.5 Letzter Stopp-Grund
Zeigt die letzten zehn Stopp-Griinde und das dazugehdérige Datum.

Stop Ursache 1) 11 [ 3]
.. —>
Driicke GO { 10:35 25/05/08 {

2)20 [ 2]
11:24 24/05/08 {

Bild 2.21
Menu Letzte Stopp-Griinde [

10)7 [ 6]
10:58 19/04/08 {
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Kapitel 3 — Einsatz

3.1 Kante mahen

Die erste Maharbeit fir den Robomow ist das Mahen der Kante. Die Kante ist die duflere Begrenzung der
aktiven Zone, in der der Robomow arbeitet. Es ist wichtig, wo man den Begrenzungsdraht beim Drahtaufbau
verlegt hat.

Das Mahen der Kante liefert einen klaren ebenen Schnitt um die Begrenzung und hilft, die GréRe der
Randstreifen an Wanden und anderen Objekten zu minimieren.

Kante in der Dockzone —

- Robomow verlasst die Basisstation (zum eingestellten Zeitpunkt oder wenn Sie die ‘GO’ Taste einmal
driicken), um die Kante der Grinflache zu mahen. Er wird genau eine Runde fahren bis er die Kontakte
der Basis Station erreicht.

- Er wird zurticksetzen und zum Mahen des inneren Abschnittes der Grinflache Ubergehen (siehe Absatz
3.2).

Kante in einer normalen Zone —

- Platzieren Sie den Robomow innerhalb der Grinflache, schalten Sie den Signalgeber an und driicken
Sie die ‘GO’ Taste einmal.

- Der Robomow findet die Kante automatisch (Begrenzungsdraht). Er wird jetzt beginnen die Kante zu
mahen, vollendet ein bis zwei komplette Runden am Begrenzungsdraht entlang und wird dann in den
inneren Abschnitt des Rasens drehen.

- Robomow wird in die Grunflache fahren und den Scan-Vorgang beginnen (siehe Absatz 3.2).

3.2 Scan (Mahen der inneren Flache)

Der Scan-Vorgang ist der Prozess, bei dem der Robomow Uber die Griinflache fahrt und den Rasen maht.
Das Bewegungssystem des Robomow ist eine Kombination aus unregelméaBiger Winkelsteuerung und
regelmaRiger Steuerung in Engpassen. Denken Sie daran, dass der Robomow nicht das ganze Gras beim
ersten Arbeitsgang abmaht, Tatsache ist, dass er ungeschnittenes Gras innerhalb der vielen Spuren, die er
macht, stehen lasst. Das ist erwartet und vollkommen normal. Diese ungeschnittenen Flachen werden bei
den nachfolgenden Arbeitsgdngen des Robomow (ber die Grinflache abgemaht. Wie bei einem
Geschirrspuler: Warten Sie, bis die Arbeit fertig ist und dann kénnen Sie die Resultate wiirdigen.

Robomow wird den Mahvorgang fortsetzen, um das bestmdgliche Ergebnis in der ausgewahlten Zeit zu
erzielen oder der Vorgabe ‘"MAX" (maximale) Zeit, welche normalerweise 2,5 Stunden betragt, abhangig
vom Grastyp und der -beschaffenheit.

3.3 Kante mahen libergehen

Es gibt die Moglichkeit, das Mahen der Kanten auszulassen und sofort mit dem Scannen (Mahen) der
Grasflache zu beginnen. Driicken Sie dazu einfach zweimal direkt hintereinander auf die Taste ‘GO’, wenn
Sie den Maher starten. Dieses zweimalige Driicken von ‘GO’ ist fir den Robomow die Anweisung das
Kanten mahen zu ibergehen.

Um das Auslassen des Kantenmahens im ‘fortgeschrittenen Wochenprogramm'® einzustellen, stellen Sie
die Betriebsart auf ‘M’ (wobei ‘M’ fir alleiniges ,Mahen’ der inneren Flache und ‘K+M’ fiir ‘Kante + Mahen’
der inneren Flache steht).

3.4 Einsatz in der Dockzone — Automatische Abfahrt
= Die automatische Abfahrt wird als vollautomatische Lésung benutzt, um Ihren Rasen zu pflegen.

» Dieser Modus lasst Sie ein Wochenprogramm speichern. Danach wird der Robomow automatisch
abfahren, mahen und wieder andocken wenn er fertig ist.

= Um das Wochenprogram zu installieren, siehe Kapitel 2.1.1 ‘Zone einstellen: Dockzone’'.

WARNUNG Lassen Sie nie zu, dass Robomow ohne Aufsicht arbeitet. Es kénnen
schwere Verletzungen auftreten. Sorgen Sie dafiir, dass sich zu den
einprogrammierten Arbeitszeiten keine Personen, Kinder oder
Haustiere auf der Mahzone befinden. Programmieren Sie nur Zeiten,
an denen Sie sicher sind, dass die Mahzone frei von Kindern,
Haustieren und Zuschauern sein wird.

3.5 Einsatz in der Dockzone — Manuelle Abfahrt
Manuelle Abfahrt kann in folgenden Fallen benutzt werden:
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- zu anderen Zeiten mahen als den programmierten.
- wenn der Rasen erst von Gegenstanden, Haustieren und Personen geradumt werden muss.

1.

2.

Um das Mahen manuell zu starten driicken Sie einmal ‘GO’ um die Sequenz zu starten:

Wenn Eintrittspunkte gespeichert wurden (siehe Kapitel 2.1.1.2), werden Sie aufgefordert den
Einstiegspunkt fir den aktuellen Mahvorgang zu bestimmen.

Der Robomow wird von der Ladestation aus abfahren und automatisch dem Begrenzungsdraht folgen,
bis er in die Ladestation zuriickkehrt. Von dort aus fahrt er dann in Ihre Rasenflache und beginnt mit
dem Mahen.

Der Robomow bestimmt automatisch den Eingangspunkt, an dem er den Begrenzungsdraht zum

Rasen verlasst. Die Anzeige ‘Eingang suchen’ erscheint auf dem Display wahrend der Robomow
den Eingangspunkt zum Rasen sucht.

Um das Mahen der Kante zu Ubergehen driicken Sie zweimal ‘GO’, wenn sie den manuellen Abfahrt-
und Mahprozess starten.

3.6 Zuriick zur Ladestation

Automatisch Laden

Robomow kehrt automatisch am Ende des Mahprozesses in die Ladestation zurtick. Er 1adt nach und
halt sich fir die nachste automatische Abfahrt, die einprogrammiert ist, bereit.

Option ‘Zuriick zu Dock’

Sie kénnen von egal welchem Punkt im Rasen den Rasenmaher manuell zur Ladestation schicken.
Driicken Sie einmal die obere Pfeiltaste, damit die ‘zuriick zu Dock‘ Anzeige erscheint und driicken Sie
dann auf die ‘GO’ Taste. Der Robomow wird den Begrenzungsdraht finden und dem Draht bis zur
Ladestation folgen — wahrend dieser Sequenz wird ‘Dock suchen’ angezeigt.

3.7 Einsatz in Zone ohne Ladestation
Eine normale Zone ist eine mit Draht eingegrenzte Zone, die mit einem Signalgeber und ohne Ladestation
betrieben wird. Sie miissen den Robomow selbst in die Flache fahren und starten.

Wichtig! Wenn in einer normalen Zone gemaht wird, miissen Sie auch den Robomow auf eine normale
Zone einstellen (siehe auch Kapitel 2.1.2 ‘Zone: A oder B’).

Zonen aktivieren

Bei Zonen mit Verbindung zur Ladestation — die Zone ist automatisch aktiviert, wenn der Maher aus der
Ladestation genommen wird. Wenn ein unterbrochenes Piepen zu héren ist, kurz nachdem der Schalter
aktiviert wurde, gibt es ein Problem aufgrund eines gebrochenen Kabels oder einer mangelhaften
Kabelverbindung (siehe auch Kapitel 4 — Textnachrichten und Fehlerdiagnose). Hoéren Sie auf die Art
der Téne, um das Problem zu identifizieren (siehe Kapitel 1.24). Das Problem muss behoben werden,
bevor der Robomow automatisch Arbeiten kann.

Bei Zonen mit Signalgeber — Der Robomow kann nicht ohne einen eingeschalteten Signalgeber arbeiten.
Dricken Sie die on/off Taste, um den Signalgeber anzuschalten. Neben der Taste ist eine griine LED-
Leuchte angebracht, die leuchtet, wenn der Signalgeber angeschaltet ist und das Signal aktiv und ok ist.
Wenn Sie ein unterbrochenes Piepen héren, kurz nachdem der Schalter eingeschalten wurde, gibt es ein
Problem aufgrund eines gebrochenen Kabels oder einer mangelhaften Kabelverbindung (siehe auch
Kapitel 4 — Textnachrichten und Fehlerdiagnose). Sehen Sie nach, welche der roten LEDs leuchtet um
das Problem festzustellen (siehe Kapitel 1.43). Das Problem muss behoben sein, bevor Robomow
automatisch arbeiten kann.

Setzen Sie den Maher in den aktiven Begrenzungsdraht.

Dricken Sie die ‘Abwaérts’ Pfeiltaste, bis die zu mahende Zone angezeigt wird (Zone A oder B) und
driicken Sie die ‘GO’ Taste. Falls Sie vergessen haben, den Signalgeber einzuschalten, wird die
Nachricht ‘Kein Drahtsignal’ angezeigt, um Sie daran zu erinnern, den Signalgeber zu aktivieren.

3.8 Fertigstellen des Arbeitsvorgangs
Dockzone —

Wenn der Robomow die eingestellte Zeit gearbeitet hat, schaltet er den Mahmotor ab und beginnt, in Linien
zu einer der Grundstlickskanten zu fahren. Jetzt wird er dem Begrenzungsdraht zuriick zur Ladestation
folgen, um geladen zu werden und auf seinen nachsten Einsatz zu warten.
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Normale Zone —

Wenn der Robomow die eingestellte Zeit gearbeitet hat, halt er einfach auf dem Rasen an und wartet
darauf, dass Sie ihn in die Ladestation fahren und aufladen. Das Display zeigt ‘Batterie aufladen’ an,
wenn die Zeit auf ‘MAX’ gestellt war oder ‘Zeit abgeschlossen’ wenn die Mahzeit auf eine andere Zeit
als ‘MAX’ eingestellt wurde.

Wenn der Robomow mit dem Mahvorgang fertig ist und es langer als 15 Minuten dauert, bis Sie
kommen um ihn zu bewegen, Schaltet sich das LCD-Display ab. Der Robomow fahrt sich selbst jedes
Mal nach 15 Minuten herunter in einen Schlaf-Modus. Das ist ein Energiesparmodus. Driicken Sie den
‘GO’ Knopf um ihn wieder zu aktivieren und die letzte angezeigte Nachricht auf dem Display vor
Einsetzen des Schlaf-Modus zu sehen.

3.9 Ladevorgang
Robomow ist mit zwei Energieversorgungen ausgestattet:

1.

Outdoor Netzteil —

Es wird zwischen die Ladestation und eine 230V Steckdose angeschlossen. Es ist mit der Steckdose
durch ein integriertes Kabel verbunden und mit der Ladestation durch ein 15 Meter langes Niedrig-
Volt Wiederstandskabel (darf nicht gekurzt werden!).

Dieses Netzteil ist flir den Outdoor-Betrieb hergestellt.
Die Ladezeit des Mahers betragt ungefahr 20 Stunden, abhangig von den Gegebenheiten.

Wenn sich der Maher in der Ladestation befindet und die Batterie geladen ist, erscheint eine der

folgenden Nachrichten im Display: )
Aktueller Tag und Zeit

v

Mahzone:Dock Mon 15:34 | < Batterie-
W Driicke GO Next: Di 13:00 Symbol
Anzeige, wenn es kein wochentliches . T
Programm gibt oder wenn das Nachster geplanter Start

wéchentliche Programm auf ‘off (Tag und Zeit)
gesetzt wurde
Anzeige, wenn ein wdchentliches
Kapitel 3.1 Programm eingestellt ist
Laden in der Ladestation

- Der Robomow arbeitet mit speziellen cyclenfesten Batterien und einem erhaltungsfahigen

Ladesystem. Das bedeutet, Sie kdnnen den Robomow auch dann am Ladegerat ange-schlossen
lassen, wenn die Batterien bereits voll geladen sind. Sie brauchen sich keine Sorgen um eine
Uberladung oder Uberhitzung zu machen.

Winterladegerit -

Wahrend langer Perioden, wie im Winter, wenn der Robomow nicht in Gebrauch ist, empfehlen wir,

den Robomow zu sdubern und mit dem Winterladegerat zu verbinden. Verwenden Sie das
Winterladegerat in der Zeit, in der der Robomow nicht in Gebrauch ist (siehe Kapitel 5.7 — Winter-
lagerung).

Das Winterladegerat ist ein integrierter Teil des Robomow und es ist nur fir den Gebrauch in
trockenen Raumen konzipiert. Laden Sie den Robomow damit nicht an Orten, an denen die Kontakte
feucht werden konnten.

SchlieRen Sie das Winterladegerat nie an, solange der Robomow in der Ladestation ist.

Wenn das Winterladegerat verwendet wird, betragt die Ladezeit annahernd 48 Stunden.

Wenn die Verbindung zum Ladegerat steht, erscheint die folgende Nachricht auf dem Display (Bild 3.2)
und der Batterieanzeiger lauft kontinuierlich von leer nach voll.

Die Batterie ist vollstandig geladen, sobald die Nachricht wechselt (wie gezeigt in Bild 3.3). Sie erinnert
Sie daran, den Robomow bis zum nachsten Einsatz mit dem Netzteil verbunden zu lassen.

Laden Fertig
" weiter Laden 1
Bild 3.2 Bild 3.3
LCD-Display wahrend des LCD-Display, wenn der
Ladevorganges Akku vollstéandig geladen ist.
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Kapitel 4 - Textnachrichten und Problemlosung

4.1 Display-Meldungen

Robomow ist mit einem LCD-Display ausgestattet, dass sie jederzeit Uiber eventuelle Probleme bei einem
Einsatz in Kenntnis setzt, damit Sie entsprechend eingreifen kénnen.

Ist keine Anzeige auf dem Display, driicken Sie die ‘GO’ Taste einmal, um den Maher aufzuwecken und die
letzte Meldung, die den Maher zum Anhalten brachte, zu sehen. Taucht ein Problem 6fter auf, empfehlen wir
den Fehlercode zu notieren, bevor Sie den Service kontaktieren. Driicken Sie Pfeil ‘AUF’ einmal, wenn eine
Meldung angezeigt wird, so gelangen Sie sofort zu den Daten der letzten Fehlercodes ‘Letzte Stopp-
Ursache’ (siehe Abschnitt 2.3.5).

Displa - - ..
play mogliche Ursache mogliche Lé6sung
Meldung
Draht justieren - Robomow hat ein Hindernis entlang der ) BD?;Irfgsgce)geSrIZn(:;Zrigﬁltlsci)g g:s
Driicke GO Umrandung im “Drahtposition Test” erkannt.

Hindernis. Setzen Sie mit ,GO" fort.

Alarm startet
in Kiirze

Das “Anti-Diebstahl“-System ist aktiviert, der
PIN wurde nicht eingegeben; der Alarm wird
bald gestartet.

- Geben Sie den 4-stelligen PIN ein.

Docking Problem

Robomow konnte 3-mal hintereinander nicht
korrekt in die Ladestation fahren.

- Justieren Sie die Position der Station.

- Reinigen Sie die Kontakte der Station
mit Burste oder Tuch.

- Stellen Sie sicher dass alle Kabel richtig
an der Ladestation angesteckt sind.

- Stellen Sie sicher dass der Boden vor
der Station eben und auf gleichem
Level ist, so dass keine Stufe entsteht.

Bumper gedr.

- Der Stof3fanger ist dauerhaft gedrickt.

- Entfernen Sie Robomow von dem
andriickenden Hindernis.

Drahte tauschen

Diese Meldung erscheint, wenn Sie bei der
Drahtinstallation die Drahtenden in falscher
Polaritat mit dem Anschlussstlick verbunden
haben.

- Tauschen Sie einfach die Positionen
der beiden Drahtenden im Stecker.
(griines Anschlussstiick).

Ladefehler

Der Ladeprozess wird nicht gestartet.

- Kontaktieren Sie den nachsten Service

Prife M&hhéhe

Eine Mahwerkiiberhitzung durch Hochgras
oder eine andere Messerstérung
(Gegenstand) wurde zu lange ausgeldst.

Eines der Messer kann sich nicht frei
drehen, beispielsweise wegen hoher
Verschmutzung der Mdhkammer oder einem
Gegenstand in der Mahkammer.

Ein Objekt ist unter der Mahkammer
verklemmt.

ACHTUNG —Entfernen Sie die Sicherung
bevor Sie den Maher anheben.

- Entfernen Sie verklemmte
Gegenstande aus der Mahkammer.

- Reinigen Sie die Mdhkammer mit
einem Stiick Holz oder einer Blirste von
Verschnitt.

Prife Leistung
(Ladestation)

Das Netzteil ist nicht richtig mit der
Ladestation oder Steckdose verbunden.

Der Ladevorgang wurde wegen einem
Stromausfall unterbrochen.

- Prifen Sie die Verbindung des
Netzteils mit dem Hauptstrom.

Das Netzteil wird vom Anschluss nicht mit
Strom versorgt.

- Aktivieren Sie den Hauptstrom wieder.
- Prifen Sie das Netzteil indem Sie es

mit einer anderen Steckdose testen.

Die Maher- oder Stationskontakte sind
verschmutzt.

- Reinigen Sie die Kontakte mit einem
Tuch oder einer Burste.

Es konnte kein Ladevorgang initialisiert
werden, obwohl der Maher Kontakt mit der
Ladestation hat.

- Stellen Sie die richtige Verbindung von
Netzteil und Station sicher.

- Stellen Sie sicher, dass die Kabel des
Netzteils (rot & griin) richtig an der
Ladestation angeschlossen sind
(Schrauben fest).

43




Display
Meldung

mogliche Ursache

mogliche Lésung

Priife Leistung
(Winternetzteil)

- Das Winternetzteil wurde nicht richtig mit
einer Steckdose verbunden.

- Verbinden Sie das Netzteil korrekt mit
einer Steckdose.

Die Steckdose liefert wegen einem Schaden
oder einem Ausfall keinen Strom.

- Aktivieren Sie den Strom der Dose.

- Prifen Sie das Netzteil im Test mit einer
anderen Steckdose

Signal prifen

Die Einstellung 'Signal Typ' im Menu und die
Signal-Steckbriicke im Begrenzungsschalter
stimmen nicht tberein;

Automatischer Betrieb wird eingeleitet,
wahrend Robomow auf3erhalb des
Begrenzungsdrahtes platziert wird.

- Stellen Sie den ‘Signal Typ’ auf ‘A’ und
vergewissern Sie sich, dass die Signal-
Steckbriicke auf der Platine des
Begrenzungsschalters eingesetzt ist. Sie
konnen den 'Signal Typ' auch auf B stellen
und die Signal-Steckbriicke von der
Platine entfernen;

- Platzieren Sie den Maher auf der
Rasenflache und driicken Sie die 'GO'-

Driicke GO - Der Begrenzungsdraht ist mit falscher Taste.
Polaritat an den Anschlussstecker
angeschlossen. - Tauschen Sie die beiden Drahtenden aus,
die an den Anschlussstecker (der griine
) ) Stecker, der an die Ladestation
- Robomow erkennt Signalinterferenzen von angeschlossen ist) angeschlossen sind.
benachbarten aktivierten Rasen oder von
ande.ren (}eratep, dlpf |n.der Nahe des - Falls Signalinterferenzen auftreten, bitten
Bereichs in Betrieb sind; Sie den Kundendienst um Hilfe;
- Der Anschluss.erkennt ein ni_cht ausreichend | _ Reparieren Sie alle evtl. korrodierten
starkes Drahtsignal. Wenn Sie Draht Kabelverbindungen.
verbinden geniigt keine Listerklemme oder . .
. Kabelverdrehung. Verwenden Sie bitte - Verwenden Sie nur die wetterfesten
Draht priifen wetterfeste Drahtverbinder. Ansonsten wird Original-Kabelverbinder.

die Verbindung korrodieren und das Signal
stark beeintrachtigen.

- Begrenzungsdrahtschlaufe zu lang.

- Die maximale Drahtlange einer Schlaufe
ist 500m — bendtigen Sie mehr, teilen Sie
die Flache bitte in zwei separate Zonen.

Haube schlie3en

Die Stofifanger-Haube ist nicht richtig
geschlossen weil:

- sie wahrend dem Mahen von einem
StoRkontakt gedffnet wurde.

- sie vom Benutzer nicht richtig geschlossen
wurde.

1. Ist ein Hindernis von so
ungunstiger Form, muss es mit
einer Drahtinsel ausgegrenzt
werden.

2. SchlielRen Sie das Cover durch
Driicken so dass es horbar
einrastet.

AuRerh. Flaeche

- Der Signaldraht liegt zu dicht an der realen
Kante.

- Die Drahtschleife ist zu groR.

- Robomow konnte auf dem Draht nicht richtig
drehen und ist aus der Zone gerutscht.

- Die Schnitthéhe ist zu niedrig fiir den
momentanen Rasenzustand.

- Ziehen Sie den Signaldraht etwas in die
Flache, schlielRen Sie keine zu steilen
Hangstlicke mit ein.

- Fullen Sie Locher oder Erdvertiefungen im
Boden auf.

- Setzten Sie die Schnitthdhe hinauf.

Fahrm. Gberl.
abkulhlen ...

- Das Fahrwerk stand zu lange unter zu hoher
Belastung.

- Es ist kein Eingriff notwendig, Robomow
fahrt die Aktion selbst fort, wenn das
Fahrwerk abgekuhlt ist.

- Kurzschluss in Antriebsmotoren erkannt.

- Kontaktieren Sie Ihren Service-Handler.

Code eingeben

- Das Anti-Diebstahlsystem ist aktiviert

- Geben Sie den 4-stelligen Anti-Dieb-stahl
PIN ein; dieser kann unter Anw. Ausw.
deaktiviert werden. Bei Code- verlust
kontaktieren Sie den Service.

Fehler: xyz

- Interner Fehler

- Driicke “GQO” zum Bestatigen; wird die
Nachricht weiter angezeigt, entfernen Sie
die Sicherung fiir 10 Sek. und versuchen
Sie neu zu starten. Wird der Fehler noch
immer angezeigt, kontaktieren Sie Ihren
Service Handler.
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Vorderradproblem

- Das Vorderrad wurde langer als 8-10
Sekunden angehoben.

ACHTUNG - Vor dem Anheben des Mahers
Sicherung entfernen.

- Das Vorderrad wurde durch einen
Hinderniskontakt angehoben. SchlieRen
Sie das Hindernis aus der Schlaufe aus
oder entfernen Sie es.

- Der Robomow wurde an zu starker
Steigung eingesetzt, schlieRen Sie diesen
Bereich von der Installation aus.

- Hochgras verhindert korrekten
Bodenkontakt. Setzten Sie die Schnitthohe
herauf.

- Es sind groRere Locher in der
Rasenflache, in die das Vorderrad fallen
kann; fillen Sie diese auf.

Temp. hoch
warten...

- Robomow wird in der Station geladen und
die Umgebungstemperatur ist zu hoch

(Uber/ 70°C);

- Sie mussen nichts tun, Robomow hat das
Laden gestoppt und wartet, bis die
Umgebungstemperatur in Ordnung ist.
Sollte dies langer als 12 Stunden nicht der
Fall sein erscheint ,hohe Temperatur —
dricke GO* im Display.

Sicherung einst.
zum Laden

- Robomow wurde zum Laden angeschlossen,
aber die Sicherung ist gezogen.

- Trennen Sie Robomow vom Laden, setzen
Sie die Sicherung ein, und schlieen Sie
erneut zum Laden an.

am Netz lassen
wenn kein Eins.

- Diese Nachricht erscheint immer wenn Sie
den Maher vom Ladenetzteil trennen.

- AuRerdem wird die Nachricht gezeigt wenn
der Maher ohne Einsatz langer nicht ans
Ladenetzteil gesteckt wird.

- Beliebige Taste driicken um Nachricht
weiter zu schalten.

- Schicken Sie den Maher zurtick in die
Ladestation oder schlielen Sie das
Winternetzteil an.

Taste gedruckt

- Eine der Tasten am Hauptbedienfeld ist
dauerhaft gedriickt.

Driicken Sie “GO” zum weiterarbeiten;
diese Nachricht erscheint um den Kunden
Uber das Problem zu informieren,
verhindert aber nicht den Einsatz.

Tasten gesperrt

- Die Kindersicherung ist aktiviert

- Driicken Sie Pfeil /7und dann die “STOP”
Taste.
Die Kindersicherung kann unter Anw.
Ausw. deaktiviert werden.

- Der Maher sucht nach der Ladestation, die
Batterie ist aber zu schwach um weiter zu
suchen.

- Fahren Sie den Maher von Hand, oder
tragen Sie ihn zum Laden in die Station.

Akku leer
- Robomow hat den letzten Start iibergangen - Stellen Sie S|cher d.ass der Ropomoyy
da die Batterie zu schwach war genug Ladezeit zwischen zwei Einsatzen
hat (mind. 16 Stunden)
- Sie missen nichts tun, Robomow hat das
. - Robomow wird in der Station geladen aber Laden gestoppt und Wa'jtet’ bis die .
Temp. niedrig . . o Umgebungstemperatur in Ordnung ist.
die Umgebungstemperatur ist zu niedrig o2 .
warten... (unter 0° C); Sollte dies langer als 12 Stunden nicht der
’ Fall sein, erscheint ,niedrige Temperatur —
driicke GO* im Display
Mahm. Gberl. - Der Mahmotor hat zu lange unter zu hoher - Sie mussen nichts t.un, Robomow setzt die
.. . Operation automatisch fort, wenn das
abkuhlen ... Belastung gearbeitet.

Mahwerk abgekihlt ist.
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Kein Drahtsignal

- Ladestation / Signalgeber sind nicht aktiv
oder nicht richtig an die zu mahende Zone
angeschlossen.

Der Signaldraht ist nicht an Ladestation /
Signalgeber angeschlossen.

- Der Signaldraht ist durchtrennt

- Stellen Sie sicher dass die Station / der
Signalgeber am Strom angeschlossen
sind.

- Entfernen Sie die Ladestation flir 10
Sekunden vom Strom und stecken Sie
diese dann erneut an.

- Stellen Sie sicher dass der Signalgeber an

der richtigen Zone steckt und aktiviert ist.

Priifen Sie den Anschluss zwischen Draht

und Station / Signalgeber.

Priifen Sie den Draht auf Schaden.

Montiere Docking
dann GO drtick.

Diese Nachricht erscheint wenn der
Positionstest der Station erfolgreich war.

befestigen Sie die Station mit 2 Heringen
(Bild 1.30).

Regen erkannt
GO fir ignor.

- Robomow hat nach driicken von GO Regen
erkannt.

- Setzen Sie Robomow nicht im Regen oder
nassem Gras ein; wenn Sie dennoch
durch GO driicken, gilt dieses Ignorieren
nur fur den aktuellen Einsatz.

Regen erkannt
GO fir ignor.

- Robomow hat die letzte Abfahrt wegen
Regen ubergangen

Wir empfehlen, nicht bei Regen oder in
nassem Gras zu mahen. Méchten Sie den
Regensensor dennoch deaktivieren tun
Sie dies unter ,Anw.Ausw.” ->
.Regensensor” 1| on/off*.

Regen erkannt

Der Robomow hat den Start wegen Regen
verschoben. Nach der eingestellten

- Sie missen nichts tun, diese Nachricht
erscheint in den x Stunden der Wartezeit

Start verzdgert Wartezeit sollte er automatisch von der (wie eingestellt im ,Regen verzdégern®
Station starten. Meni unter Anw.Ausw.).
R
egensensor - Fehler in den Anschlusskabeln des RS. - Driicke “GO” zum Bestatigen
getrennt
Fertig! - Die Batt_erle Ist volllgeladen (Wird nur . - Lassen Sie das Standardnetzteil weiterhin
iter lad angezeigt wenn mit dem Standardnetzteil anaeschlossen
weiter laden geladen wird, nicht in der Ladestation) 9 ’
Akku laden - Die maximale Einsatzzeit wurde erreicht. - Bringen Sie den Maher zum Aufladen.

(Wird in Zonen ohne Station angezeigt.)

Sicherung entf.
vor dem anheben

Robomow wurde angehoben und die
Sicherung war eingesetzt.

Entfernen Sie die Sicherung bevor Sie den
Robomow anheben.

Sicherung entf.
Messer priifen

Das Messer wird von einem Gegenstand
blockiert.

Das Messer kann sich nicht frei bewegen,
wegen zu viel Verschnitt in der Mdhkammer
oder weil ein Gegenstand das Messer
blockiert.

Ein Gegenstand hat sich unter dem Maher
verkeilt und blockiert das Messer.

- ACHTUNG - Vor dem Anheben des
Mahers -> Sicherung entfernen.

Kontrollieren Sie ob zu viel Verschnitt in
der Mahkammer festgesetzt ist, oder ein
Gegenstand das Messer blockiert.

Entfernen Sie alle Gegenstande oder
reinigen Sie die Mahkammer mit einem
Stecken oder einer Blrste.

Messer ersetzten
alle 200 Std.

Ein automatischer Zahler der daran erinnert
das Messer alle 200 Stunden zu wechseln

- Ersetzten Sie das Messer und starten Sie
den Counter neu indem Sie ‘Messer
ersetzt" wahlen— diesen Punkt finden Sie
unter Anw. Ausw.

Dock. neu stellen

Robomow konnte wahrend dem
“Stationstest” nicht in die Ladestation
gelangen.

- Justieren Sie die Position der Station;
normalerweise sollte die Station
entsprechend den Markierungen auf dem
Draht stehen. Befindet Sie sich in einem
Engpass, dessen Breite geringer ist als 3
m, sollten Sie die Station ein paar
Zentimeter Richtung Rand versetzten.
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Verbinde Draht

(Die Ladestation
piept dauerhaft)

Signaldraht durchtrennt.

Signaldraht von der Ladestation / dem
Signalgeber getrennt.

- Stellen Sie sicher dass der Draht richtig an der
Ladestation angeschlossen ist.

- Kontrollieren Sie entlang dem Draht (auch Inseln)
auf Trennstellen. Reparieren Sie diese indem Sie
die originalen Drahtverbinder verwenden.

- Ist ein Schnitt im Draht nicht sichtbar, kontaktieren
Sie lhren Service um mehr Informationen Uber das
Auffinden einer Trennstelle zu erhalten.

Starte wo anders

Ein unbekannter Fehler macht den Eingriff
des Kunden notwendig.

- Fahren Sie den Maher manuell an eine andere
Stelle in der Flache und starten Sie erneut.

Die Fahrmotoren wurden im Auto- oder
manuellen Modus zu lange hoher Belastung
ausgesetzt.

- Stellen Sie sicher das der Maher sich nirgends
festgefahren hat.

- Suchen und fiillen Sie Lochern oder Vertiefungen
im Boden, welche die Rader des Robomow
blockieren.

- Stellen Sie sicher dass die Rader des Mahers nicht
blockiert sind.

- Fahren Sie den Maher an einen anderen Platz und
starten Sie erneut.

Start in Flache

Der Automodus wurde gestartet wahrend
sich der Robomow auf3erhalb der Zone
befand.

- Stellen Sie den Maher in die Zone und driicken Sie
die “GO” Taste.

Stecke fest

Robomow steckt an einer Stelle fest von der
er sich nicht selbst I6sen kann.

- Suchen Sie nach Lochern oder Vertiefungen im
Boden die eventuell schlecht aufgefillt sind und die
Rader des Robomow blockieren — speziell entlang
der Kante, wo sich der Maher dreht.

Robomow ist wegen starker Steigung oder
nassem Gras aus der Zone gerutscht.

Robomow konnte schwer drehen, weil das
Vorderrad in einer Vertiefung steckt oder
weil er in einer Vertiefung gedreht hat ohne
dass ein StoRfanger oder Drahtkontakt
erkannt wurde.

- Vermeiden Sie Arbeiten an zu starken Hanglagen
und bei zu nassem Gras.

- Stellen Sie sicher dass der Maher nicht zu nahe an
der Kante dreht — bessern Sie hier falls nétig nach.

- Priifen Sie dass die Schnitthéhe nicht zu niedrig
eingestellt ist.

- Es gibt eine Einstellung, mit der Robomow nach
Drahtkontakt ein paar Meter zurlick fahrt, bevor er
sich dreht (kontaktieren Sie lhren Service fir mehr
Informationen).

Ausschalten
vor dem anheben

Der Kunde tragt den Robomow obwohl er
eingeschaltet ist.

- Schalten Sie den Maher aus, bevor Sie ihn an eine
andere Stelle tragen.

Ausschalten
vor dem anheben

(wahrend
Robomow in der
Ladestation ist)

Robomow kann den Ladestrom der Docking
Station nicht erkennen.

- Stellen Sie sicher dass die Kabel der Station richtig
angeschlossen sind (rot und griin); die Schrauben
mussen fest sitzen.

- Stellen Sie sicher dass Robomow guten Kontakt
mit den Stationskontakten hat.

- Stellen Sie sicher dass die Stationskontakte sauber
und nicht korrodiert sind.

Zeit und Datum

- Wird immer angezeigt wenn die Sicherung

oder die Batterie aus dem Maher genommen
wurden (Reset durchgefiihrt)

- Stellen Sie das richtige Datum und die richtige Zeit
ein.

Zeit abgelaufen

Robomow hat die eingestellte Arbeitszeit
vollendet.

- Laden Sie den Maher auf, falls alle Maharbeit fir
heute erledigt ist.

Warte auf
Signal...

Robomow hat im Automodus angehalten
weil kein Drahtsignal mehr aktiv ist.

- Priifen Sie den Strom der Ladestation.

- Es gibt einen Stromausfall, eine Bedienung am
Robomow ist nicht nétig — Robomow wird
automatisch neu starten, wenn innerhalb einer
Stunde wieder Strom anliegt; dauert es langer als
eine Stunde, wird Robomow zum Laden in die
Station fahren, den Maheinsatz aber erst zum
nachsten Termin fortsetzen.
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4.2 Fehler und Probleme

Problem

mogl. Ursache

mogl. Lésung

Robomow arbeitet
zur falschen Zeit

Stellen Sie sicher dass Zeit und Datum
im Robomow richtig eingestellt sind.

- Zeit einstellen (Abschnitt 2.2.3)

Der “GO” Button wurde unabsichtlich
gedruckt von einer Person oder einem
Tier. (‘Letzte Stop Ursache” im Menii
Information sollte “805” anzeigen).

- Um unbeabsichtigtes Starten zu vermeiden
kénnen Sie die Kinder- oder Diebstahl-
sicherung aktivieren; so missen mehrere
Tasten zum Start gedrtickt werden.

Robomow hat den
eingestellten
Einsatz Gibergangen

Batteriespannung zu schwach.

Regen zum Abfahrtszeitpunkt erkannt.
Ein Gegenstand blockiert die Messer.
Ein Problem mit dem Drahtsignal

- Immer wenn Robomow einen geplanten
Einsatz nicht starten kann wird der Grund
unter ‘Programm zeigen’ festgehalten
(siehe Ende Kapitel 2.1.1.1 flir mehr
Details).

Der Benutzer wollte den nachsten
Einsatz Gibergehen.

- kein Eingriff nétig

Das Programm wurde auf ‘aus” gesetzt
— das Display zeigt: ‘Zone:
Andockzone’ aber es werden weder
Datum noch nachste Abfahrt angezeigt.

Stellen Sie “Programm” auf “on”.

“Draht getrennt”
Lampe am
Signalgeber
leuchtet
oder
die Ladestation
piept dauerhaft
wegen “Draht
getrennt”

Draht vom Signalgeber oder der
Ladestation getrennt.

- Stellen Sie sicher dass der Draht richtig mit
Ladestation / Signalgeber verbunden ist.

Draht durchtrennt

- Kontrollieren Sie entlang des Drahtes (auch
Inseln) auf Trennstellen. Reparieren Sie
diese, indem Sie die originalen
Drahtverbinder verwenden.

Signal schwach

Reparieren Sie Kabelverbindungen, die
verschlissen oder korrodiert sind.

‘Signal schwach’
leuchtet am
Signalgeber

oder
die Ladestation
piept unterbrochen
fir Draht
durchtrennt oder
Drahtschleife zu
lang

Wenn Sie Draht verbinden genlgt
keine Lusterklemme oder
Kabelverdrehung. Verwenden Sie bitte
wetterfeste Drahtverbinder. Ansonsten
wird die Verbindung korrodieren und
das Signal stark beeintrachtigen.

- Verwenden Sie die originalen
Kabelverbinder, diese sind wetterfest und
stellen eine gute elektrische Verbindung
sicher.

Signalschleife zu lang in dieser Zone

- Die maximal empfohlene Drahtlange
betragt 500 m. Falls Sie mehr Draht
bendtigen installieren Sie bitte zwei Zonen.

Der Robomow
arbeitet nicht und es
ist keine Anzeige im

Display.

Der Maher ist im Tiefschlaf.

- Immer wenn Robomow langer nicht an
Station oder Netzteil angeschlossen wird,
spart er Energie indem er in Tiefschlaf
geht. Halten Sie den “on/off’ Button fir 3
Sekunden gedriickt oder entfernen Sie fiir
3 Sek. die Sicherung, um den Maher zu
wecken.

Die Batterien sind stark entladen weil zu
lange nicht aufgeladen wurde.

Es ist nétig dass Sie das Netzteil immer
zum Laden angesteckt lassen, wenn kein
Einsatz ist. Wird dies langer nicht getan
konnen die Batterien geschadigt werden.
Kontaktieren Sie lhren Service.

Robomow maht die
Kante in einer nicht
Dockzone nicht
komplett.

aullergewdhnliche Zonenform

- Fihren Sie “lerne Kante” aus (siehe
Abschnitt 2.1.2.2).

Der Robomow ist
laut und vibriert

Beschadigtes oder unwuchtiges Messer

- Priifen Sie auf Gegenstande oder Steine im
Rasen welche das Messer des Robomow
beschadigen kénnen.

- Ersetzten Sie das Messer
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Problem mogl. Ursache mogl. Lésung
- Es wird empfohlen nie mehr als 1/3
. ) ) ) der Grashohe zu méhen.
- Grasl |st"zu hoch in Relation zur eingestellten - Erhéhen Sie die Schnitthéhe
Schnitthéhe
- Lassen Sie Robomow 6fter méahen
Schlechte um lhren Rasen zu betreuen
Mulchqualitat oder - Fiir das beste Ergebnis empfehlen
allgemein - Gras ist sehr nass wir nur trockenes Gras zu mahen,
schlechtes am besten am frithen Abend.
Mahergebnis

- Verschlissenes Messer

- Messer ersetzten.

- Robomow wird zu selten eingesetzt

- Stellen Sie im Wochenprogramm
mehr Einsatze fir Robomow ein.

- Die zu mahende Zone ist zu grol’

- Verkleinern Sie die Zone

Das LCD Display ist
in fremder Sprache.

- Die Spracheinstellung wurde geandert oder
falsch gesetzt.

- Fahren Sie den Maher ggf. aus der
Ladestation und folgen Sie dem
Schema unten;

- Driicken Sie “Pfeil” I Taste 2 x
- Driicken Sie “GO” Taste 1 x
- Driicken Sie “Pfeil” | Taste 1 x
- Driicken Sie “GO” Taste 1 x
- Driicken Sie “Pfeil” | Taste 4 x
- Driicken Sie “GO” Taste 1 x

- Suchen Sie mit den Pfeiltasten Ihre
Sprache

- Driicken Sie “GO” zum Einstellen

Kurze Laufzeit,
Robomow arbeitet
deutlich kirzer als

normal

- WICHTIG! Sie kdnnen die letzten 10 Batterielaufzeiten und die Spannung der Batterie

vor dem Einsatz im MenU ,Information” abrufen

(siehe Abschnitt 2.3.2)

- Die Batterie war zum Beginn des Einsatzes
nicht voll geladen

- Prifen Sie vor dem Einsatz auf ein
volles Batteriestandszeichen, dass
sich nicht &ndert (Maher in der
Station) oder dass ‘Fertig — laden
lassen” im Display gezeigt wird
(beim Laden mit dem Standard-
netzteil).

- ‘Arbeitszeit * fir diese Zone wurde festgesetzt
und steht nicht auf ‘MAX’

- Die ‘Arbeitszeit’ kdnnen Sie im
Meni ,Zonen® einstellen.

- Das Gras ist sehr hoch oder zu nass.

- Schnitthéhe herauf setzen.

- Mahen Sie ausreichend oft um zu
hohes Gras zu vermeiden.
ACHTUNG - Sicherung entfernen
bevor Sie den Maher anheben
Stellen Sie sicher dass das Messer
nicht von Verschnitt blockiert ist.

Reinigen Sie die Mahkammer mit
Holzstecken oder Birste.

- Die Batterie hat das Ende ihrer Lebenszeit
erreicht.

- Ersetzten Sie die Batterie.

49




Kapitel 5 — Wartung und Lagerung

Gefahr ernsthafter Verletzungen! ='" _ .
WARNUNG! Entfernen Sie vor jeder Wartungs- b

arbeit und Reinigung des Gerites
dieSicherung, bevor Sie den Robo-
mow anheben. Das Messer ist sehr
scharf und kann ernste Schnitte
oder Risswunden verursachen.
Tragen Sie immer schwere
Arbeitshandschuhe, wenn Sie mit b

oder am Messer arbeiten.

5.1 Empfohlenes Wartungsvorgehen

HOELE Wartungsverfahren
Service-Intervall
= Entfernen Sie die Batteriesicherung und kontrollieren Sie das Messer auf
Schéaden jeder Art.
. = Uberpriifen Sie das Mahdeck und entfernen Sie Grasreste und Schmutz,
Regelmalig o : " .
wenn noétig, vor allem wenn Sie nasses oder feuchtes Gras mahen (siehe
auch Absatz 5.2)
= Laden sie die Batterien des Robomow nach jeder Nutzung.
» Ersetzen Sie das Messer; ersetzen Sie das Messer haufiger, wenn die Kanten
unter rauen oder sandigen Bedingungen abstumpfen (siehe auch Bild 5.1).
Alle 150 — 200 . . : ,
Denken Sie daran, dass Sie das Programm zur automatischen Erinnerung
Stunden N : X
zum Ersetzen des Messers zuriicksetzen, wann immer Sie das Messer
ausgetauscht haben (siehe auch Absatz 2.2.6).
5.2 Reinigen

Robomow und Ladestation
Verwenden Sie nur einen feuchten Lappen und eine Biirste um Robomow Achtung!

von auflen zu reinigen. Eine geringe Menge in Wasser geldsten

Reinigungsmittels auf einem nur feuchten Tuch ist ebenfalls gut geeignet. Entfernen Sie die
Verwenden Sie niemals atzende Reinigungsmittel. Reinigen Sie Robomow Batterie-Sicherung
niemals mit einem Gartenschlauch oder einem direkten Flissigkeitsstrahl. vor jeder Reinigung!
Mah Deck

Vor einem Einsatz sollte stets die Unterseite des Mahdecks inspiziert und falls nétig gereinigt werden. Der
Robomow ist ein hervorragender Mulchmaher, daher kann sich Verschnitt in der Mahkammer ansammeln,
speziell wenn Sie nasses Gras mahen.

Meistens kdnnen Sie den grobsten Verschnitt mit einem Stecken oder ahnlichem entfernen. Kratzen Sie ihn
damit vorsichtig aus der Mahkammer. Wenn nétig entnehmen Sie das Messer um den umliegenden
Bereich leichter reinigen zu kdnnen. Legen Sie den Maher nie auf den Riicken, das kann die Stof3fanger-
Haube beschadigen. Am besten lehnen Sie ihn gegen einen festen Gegenstand um Zugang zum Mahdeck
zu bekommen.

Reinigen Sie die Unterseite des Mahers NIEMALS mit einem Schlauch oder einem direkten
Flissigkeitsstrahl. Teile des Robomow kénnen beschadigt werden. Verwenden Sie nur einen feuchten
Lappen nachdem Sie grébste Verschmutzungen ausgekratzt haben.

5.3 Batterie

Die Batterie ist wartungsfrei, aber hat eine begrenzte Lebenszeit von ein bis drei Jahren. Die Lebenszeit
einer Batterie hangt ab von der Anzahl der Operationen pro Woche und der Lange der Saison. Die Batterie
sollte ausschlieB3lich von einer Servicewerkstatt ersetzt werden.

Wichtig! Geben Sie lhre gebrauchte Batterie nicht in den Hausmdll. Batterien missen gesammelt,
wiederaufbereitet oder entsorgt werden, in einer fur die Umwelt vertraglichen Art und Weise. Geben Sie alte
Batterien in einen genehmigten, versiegelten Sammelbehalter.
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5.4 Ladestation

Halten Sie den Eingang und Bereich der Ladestation frei von Blattern, Stocken und Zweigen und jeder
anderen Art von Schmutz, der sich méglicherweise in diesem Bereich ansammelt. Spriihen Sie nicht mit
einem Wasserschlauch direkt auf oder in die Ladestation. Benutzen Sie einen feuchten Lappen und eine
Birste, um die auRere Oberflache zu reinigen.

Behandeln Sie jedes Auftauchen von Ungeziefer z.B. mit einem lokal empfohlenen Insektizid. Sollte
irgendein Schaden an irgendeinem Teil des Stromkabels auftreten, stoppen Sie die Benutzung der
Ladestation, trennen Sie das Netzteil vom Strom und ersetzen Sie das Stromkabel.

ACHTUNG! Um ernsthaften Verletzungen vorzu-

5.5 Messer ersetzen beugen, entfernen Sie immer die
Das Ersetzen des Messers ist sehr leicht Sicherung, wenn Sie das Messer
durchzufiihren; folgen Sie den Anweisungen in Bild ersetzen.

5.1 unten. Das Mahmesser des Robomow sollte
zwischen den Einsatzen auf Schaden untersucht
werden. Benutzen Sie nur scharfe Messer.

Zu lhrer Sicherheit tragen Sie immer
schwere Arbeitshandschuhe, wenn Sie
mit oder am Messern hantieren.

Tauschen Sie das Messer mindestens einmal pro Saison oder nach 200 Stunden Einsatz aus, je nachdem,
was als erstes eintritt. Es wird empfohlen, das Messer rechtzeitig auszutauschen, damit sie die beste
Leistung bekommen. Das Scharfen der Messer mit einer Scharfmaschine wird nicht empfohlen, da eine
gute Auswuchtung nicht durch Maschinenscharfung erreicht werden kann.

Robomow hat ein automatisches Erinnerungssystem, das Sie unterstiitzt, das Messer alle 200
Arbeitsstunden auszutauschen. Die Meldung ,Messer ersetzen — nach je 200 Stunden’ erscheint. Das
Dricken der ,Weiter’ Taste entfernt die Nachricht aus dem Display und ermdglicht lhnen, die Arbeit mit
Robomow fortzusetzen.

Wann immer Sie das Messer ersetzen, wird empfohlen, den Zahler des Erinnerungssystems zum Ersetzen

des Messers neu zu starten, indem Sie die Option ,Messer ersetzt’ im Menu ,Einstellungen’ wahlen und
den ,GO’-Knopf erneut driicken, um den Speicher zu leeren.

Anleitung Messer ersetzen

1. Entfernen Sie die Batterie-Sicherung
mit dicken Arbeitshandschuhen

2. Platzieren Sie Robomow senkrecht mit
der Rilckseite an eine Wand gelehnt,
oder drehen sie ihn auf den Riicken
auf einer weichen Unterlage.

3. Um das Messer auszutauschen
benutzen Sie beide Hande und
pressen Sie die Plastikfligel an der
Basis des Messers (Schritt 1);

Pressen Sie die Plastikfligel in
Richtung der Pfeile, wie in Schritt 2
gezeigt.

4. Dann ziehen Sie die Messerhalter zur
Seite, weg vom Maher (Schritt 3);

5. Halten Sie das Ersatzmesser an
seiner Basis und driicken Sie, bis es
an seinem Platz einrastet. Sie werden
ein Klicken hoéren, wenn die Sperre
einrastet. Wenn Sie kein Klicken
horen, entfernen Sie das Messer und
wiederholen Sie die Prozedur.

Bild 5.1
Messer ersetzen




5.6 Begrenzungsdraht verbinden

Wenn der Begrenzungsdraht verbunden werden muss: Benutzen Sie die Verbinder, die im Karton
mitgeliefert wurden, wie in Bild 5.2 gezeigt. Die Verbinder sind wasserdicht und sorgen fiir eine zuverlassige
elektrische Verbindung

@ 1. Entfernen Sie 1cm der
E:::“ A Isolierung an jedem Ende
) des Kabels und verdrillen

) ‘:w Sie die abisolierten Enden

mit einer kleinen Zange.

2. Schieben Sie die verdrillten
Kabel in den Verbinder.

3. Schrauben Sie den
Kabelverbinder auf die
verdrillten Kabel; versichern
Sie sich, dass er fest sitzt.

Bild 5.2
Kabel verbinden

Kabelverbinder

WICHTIGE INFORMATION!

Verdrillte Kabel oder eine Listerklemme, isoliert mit Isolierband, ergeben keine zufrieden stellenden
Verbindungen. Bodenfeuchtigkeit wird die Leiter oxidieren und nach einiger Zeit zu einem
gebrochenen Signalkreis fihren.

5.7 Winterlagerung

Robomow

Entfernen Sie die Batterie-Sicherung und sdubern Sie den Robomow (siehe auch Abschnitt 5.2). Bewahren
Sie den Robomow auf seinen Radern stehend in einem sauberen und trockenen Raum auf; stellen Sie
sicher, dass der Bereich um die Stof3fanger frei ist.

Setzen Sie die Batterie-Sicherung wieder ein und verbinden Sie das Winter-Ladegerat mit einer Steckdose
(Bild 5.3) - wédhrend der kompletten Zeitspanne, in der Robomow nicht arbeitet; stellen Sie sicher, dass
,Laden’ im Display angezeigt wird und ‘Fertig — laden lassen’, wenn die Batterie vollstdndig geladen ist.

r

Bild 5.3
Laden im Winter

Das Ladesystem und die Batterie sind so konstruiert, dass sie angeschlossen bleiben konnen, wann immer
sie nicht genutzt werden, ohne dass Sie Uberladung, Uberhitzung oder einen Schaden an der Batterie
befiirchten missen.
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Ladestation / Signalgeber
Es wird empfohlen, die Ladestation wahrend der Winterzeit abzubauen:

Trennen Sie das Netzteil von der Haupt-Stromversorgung;
Offnen Sie die Ladestation / Abdeckung des Signalgebers;
Entfernen Sie alle Verbindungen vom Board;

Sie koénnen jetzt die Abdeckung der Ladestation / Signalgeber entfernen - bewahren Sie diese in einem
trockenen Raum auf;

Es wird empfohlen, das Netzteil in einem trockenen Lager aufzubewahren; wenn das nicht méglich ist,
schutzen Sie das Ende des Drahtes vor Feuchtigkeit, um Rost vorzubeugen solange das Netzteil nicht
an der Ladestation angeschlossen ist.

Entfernen Sie den griinen Anschlussstecker von den Enden des Begrenzungsdrahtes (lassen Sie ihn
angeschlossen an das Board fir die nachste Saison) und schiitzen Sie ihn vor Feuchtigkeit, um Rost
an den Kabeln vorzubeugen, solange er nicht an die Ladestation angeschlossen ist; Sie konnen gerne
zum Schutz im Winter die Friendly Robotics Kabelverbinder an beiden Seiten des Drahtes anbringen

Schitzen Sie den Anschlussstecker mit der schwarzen Gummi-Abdeckung.

Nach der Winterlagerung

5.8 Batteriewechsel

Stellen Sie sicher, dass alle Verbindungen, Ladekontakte und Drahtenden sauber sind, bevor Sie den
Robomow das erste Mal einsetzen; wenn nétig, saubern Sie die Kontakte mit einem kleinen Stlick
Sandpapier, Kérnung 200 oder héher oder benutzen Sie Stahlwolle ‘00’ oder hoher.

Bringen Sie die Ladestation auf Ihren Platz und verbinden Sie alle Kabel mit dem Board.
Stellen Sie sicher, dass die im Display des Robomow angezeigte Uhrzeit und Datum korrekt sind.

WARNUNG!
Folgen Sie den Anweisungen unten. Tauschen Sie die Batterien
nacheinander aus.

Wie die Batterien ausgewechselt werden:

- Heben Sie die Haube hoch und entfernen Sie die Batteriesicherung

- Entfernen Sie den Schnitthéhenregler, indem Sie ihn hochheben (Bild.
5.4)

- Ldsen Sie von Hand die funf Schraubenmuttern auf der Rickseite der
Gehauseabdeckung (Bild. 5.5). Falls Sie damit Mihe haben, benutzen
Sie einen breiten, flachen Schraubenzieher.

- Heben Sie das Hinterteil der Abdeckung (Bild. 5.6) an und ziehen Sie
nur die beiden Kabel der linken Batterie aus (Bild. 5.7).

- Setzen Sie die neue Batterie ein und schlielen Sie die
Kabel an die Batterieanschllisse an, beachten Sie hierbei die jeweilige
farbliche Markierung (rot / schwarz).

- Ziehen Sie die Kabel der rechten Batterie ab.

- Neue Batterie einsetzen und die Batterieanschllisse mit einer Zange
leicht quetschen, so dass sie fest auf die Batterielaschen passen.

- Die Kabel den Farben entsprechend an die Batterielaschen
anschlielRen;

- Setzen Sie die Batteriesicherung ein und prifen Sie, ob der
Robomow aufwacht.

Bild 5.6

—
[ fid 57

_—]
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Kapitel 6 - Spezifikationen

Abmessungen
64cm Lange x 52cm Breite x 30cm Hoéhe

Gewicht
17.6kg

Gerauschpegel
Gemessener Gerauschleistungspegel: LwA =77,2 dB

Garantierter Gerauschleistungspegel: LWA = 80 dB

Mahsystem

Maht 1cm Uber die Rader hinaus
Mahbreite - 20cm

Mahhoéhe — 20-80mm

Mahmotor U/Min — 5800

Diebstahl-Code
Tragen Sie hier den aus 4 Ziffern
bestehenden Code ein, den Sie
fur das Antidiebstahl-System
ausgewahlt haben, als
Sicherheits-Aufzeichnung fiir den
Fall, dass Sie den ausgewahlten
Code vergessen.

Robomow Seriennummer

Herstellungsjahr
Das Abziehbild unten befindet sich auf der linken Seite der Ladestation

PRD5401A RLO72502RM
1 ‘23455?”8901 EBH
IRLO725020001

RM510

Die ersten beiden Ziffern geben das Herstellungsjahr an. Das Etikett oben stammt z.B.
von einem Maher, der im Jahr 2007 hergestellt wurde.
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Kapitel 7 - Zubehor

Messer
Legen Sie sich ein Ersatzmesser auf Lager.
Ein scharfes Messer ist wichtig fir die
Sicherheit und eine gute Schnittqualitat.

Rasennagel (50)
Fir grofRere Flachen und zusatzliche
Zonen.

Begrenzungsdraht
Fir groRere Flachen und zusatzliche
Zonen.

Signalgeber
Es ist sehr bequem einen Signalgeber fir
jede Zone zu haben, um nicht einen
Signalgeber von Zone zu Zone mitnehmen
zu mussen.

Batterienpaket fiir RM Signalgeber
Besonders geeignet fiir Regionen ohne
Strom oder wo der Stromanschluss vom

Signalgeber zu weit entfernt ist.

Fernsteuerung
zum bequemen Fiihren des Robomow von
Zone zu Zone. Auch zum manuellen Mahen
sehr schmaler Engpasse.

Kabelverbinder
zum Reparieren oder Verbinden von
Drahtenden (wo nétig).

Anschlussstecker
Wird verwendet um die komplettierte
Drahtinstallation an den Signalgeber
anzuschliel3en.

2X 12 AH-Batterien
Batterien schwach? Dafiir muss Robomow
nicht zum Kundendienst geschickt werden.
Sie kénnen ganz leicht vom Benutzer selbst
ausgewechselt werden.
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EU Konformitatserklarung

F. Robotics Acquisitions Ltd.
Hatzabar St., Industrial Zone
P.0.Box 1412 Pardesiya,
42815 Israel

Produkte, die mit dieser Erklarung abgedeckt werden:
24 Volt batteriebetriebener, automatischer Rasenmaher Modell RM200 (mit Signalgeber)
24 Volt batteriebetriebener, automatischer Rasenmaher Modell RM510 (mit Ladestation)

F. Robotics Acquisitions Ltd. erklart in alleiniger Verantwortung, dass die oben aufgefihrten
Produkte mit den Schutzanforderungen der EMC-Richtlinien, den wichtigsten
Sicherheitsanforderungen und den Niederspannungsrichtlinien Gbereinstimmen und den folgenden
Standards entsprechen:

EMC
Robomow (geprift nach EN 55014-1:2006 und EN 55014-2:1997 + A1: 2001). Ladestation (Gepruft
nach: EN 55024:98 + A1: 2001 + A2: 2003 und EN 55022:1998 + A1: 2000 + A2: 2003).

Elektrische Sicherheit
BS EN 60335-1:2002 *AMD1 15172, 2002 *AMD2 15626, 2005 *AMD4 15051,

2004 *AMD5 15536, 2005 *AMD6 16671, 2007
BS EN 50338: 2006 AMD1 16778, 2006

Maschinenrichtlinie

Richtlinien 2006/42/EC

Maschinensicherheit — Risikobeurteilung 1ISO 14121-1/2

Larmrichtlinie

Nach BS EN ISO 3744: 1995 und nach ISO 11094 *: 1991. Mit Bezug auf EC-Richtlinie
2000/14/EC: Geandert durch Richtlinie 2005/88/EG und durch Korrigenda-Tabelle 1. Artikel 12:
Test-Code gemall Anhang Il Teil B Nummer 32.

Gerauschpegel

Gemessener Gerauschleistungspegel: LWA =77,2 dB

Garantierter Gerauschleistungspegel: LWA = 80 dB

EMF

BS EN 50366: 2003 amd1 16426, 2006

Kompetente Korperschaft fiir EMC Kompetente Korperschaft fiir alle iibrigen Richtlinien

QualiTech SGS UNITED KINGDOM LIMITED
30,Hasivim Street Rossmore Business Park
P.O. Box 3083 ELLESMERE PORT
Petah Tikva 49130 CH®65 3EN South Wirral Cheshire
Israel United Kingdom

Die technischen Unterlagen werden von Herrn Dedy Gur, QA-Direktor verwahrt. Und Herr Lennert
Van der Pols Friendly Robotics BV. Adresse: Expeditieweg 4-6 Andelst 6673 DV, Niederlande.

Ich erklare hiermit, dass die oben genannten Produkte die oben spezifizierten Anforderungen
erfillen.

Shai Abramson — Flihrender Vizeprasidentder der Forschung und Entwicklung

Sk A

F. Robotics Acquisitions Ltd.
1 Oct. 2011




KONFORMITATSERKLARUNG*
(Gerauschpegel)

F. Robotics Acquisition Ltd. bescheinigt hiermit, dass die nachstehend beschrieben Geréte

0.1. Typ: 24 Volt batteriebetriebener automatischer Rasenméher
0.2. Marke (Handelsbezeichnung): ROBOMOW

0.2.1. Modell/Typ: RM200 (mit Begrenzungsschalter)
RM510 (mit Ladestation)

0.3. Hergestellt von: Name: F. Robotics Acquisitions Ltd.
Anschrift: Hatzabar-StraRe, Industriegebiet Postfach 1412 , 42815 Pardesiya, Israel

0.4. Person, die die technische Dokumentation aufbewahrt:
Name: Herr Dedy Gur, Direktor Qualitatssicherung.
Anschrift: Hatzabar-StraRe, Industriegebiet Postfach 1412 , 42815 Pardesiya, Israel

0.5 Gemeldete Stelle: SGS UNITED KINGDOM LIMITED
Rossmore Business Park ELLESMERE PORT
CH65 3EN South Wirral Cheshire United Kingdom
SGS-Referenz: ELS111832/4/R/ISW/07

0.6 Konformitiatsbewertungsverfahren (Testspezifikation):
To BS EN ISO 3744: 1995 und *ISO 11094: 1991.
Mit Bezug auf die AuBenldarmrichtlinien 2000/14/EC: Ergénzt durch die Richtlinie 2005/88/EC und
die Korrekturentabelle 1. Artikel 12: Test-Code Anlage lll Teil B Position 32.

0.7 Datum: 6. Mai 2008 0.8 Ort: SGS UNITED KINGDOM LIMITED

Erfillt die Anforderungen der Richtlinie 2000/14/EC und die Anforderungen der Richtlinien 2005/88/EC
und der Korrekturentabelle 1. Artikel 12: Test-Code Anlage Ill Teil B Position 32:
O Maschinenrichtlinie
O Niederspannungsrichtlinien
O Richtlinien fiir Elektromagnetische Kompatibilitat

Unterschrift (Vollstandiger Name und Position**): Shai Abramson — Senior VP FuE

S Ahn

Kurze Beschreibung der Gerawe: 24 von vauenebetriebener automatischer Rasenmaher

1. Gerauschpegel

1.2. Gemessener Gerauschleistungspegel:...........cccccvvnnene. LwA =77,2 dB
1.3. Garantierter Gerauschleistungspegel:................c.ceuuie LwA =80 dB

2. Gerauschbezogener Parameter:

Schnittbreite: 19,5 cm

‘) Diese Erklarung muss in der selben Sprache wie die originalen Anleitungen gemacht und entweder maschinengeschrieben oder
gedruckt werden. Eine Ubersetzung in die Sprache(n) des Benutzerlands muss auBerdem bereitgestellt werden. Diese
Ubersetzungen unterliegen denselben Bedingungen wie die originalen Anleitungen.

") 2.B. eine Funktion, die den Unterzeichner berechtigt, im Namen des Herstellers zu unterschreiben (wenn der Hersteller eine
natiirliche Person ist, ist dies der Hersteller oder sein gesetzlicher Vertreter, im Falle einer juristischen Person oder Gesellschaft
ohne juristische Person ist es die Person, die gesetzlich oder durch die Statuten befugt ist, sie zu vertreten/verwalten).

“) Fiir mit Verbrennungsmaschinen betriebene Geréte sollte dies die nominale Maschinengeschwindigkeit sein, bei welcher die
Gerauschpegelmessungen registriert wurden. Fir Kettensagen: es sollte die nominale Maschinengeschwindigkeit bei Bedingungen voller Belastung sein,
bei welchen die Geréuschpegelmessungen registriert wurden.
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Tipps zur Pflege lhres Rasens
Robomow — Rasenpflege war noch nie so einfach

Die beste Zeit zu Mahen
Mahen Sie den Rasen wenn das Gras trocken ist. Das verhindert, dass Schnittgut Klumpen auf dem Rasen
bildet. Mahen Sie lieber gegen Abend, statt wahrend der Hitze eines Sommertages.

Mahfrequenz
Haufiges Mahen erzeugt ein sauberes Schnittbild. Wahrend der Mahsaison sollte die Mahfrequenz auf einmal

Méahen alle 3-5 Tage erhéht werden, damit das Gras nicht zu hoch wird. Feines Schnittgut zersetzt sich
schneller und setzt sich nicht auf der Rasenoberflache ab. Ist das Gras einmal zu hoch, mahen Sie auf héherer
Stufe, mahen Sie haufiger, und verringern Sie die Schnitth6he langsam wahrend mehrer Mahzyklen.

Schnitthohe

Folgen Sie der ,1/3 Regel“: mahen Sie nicht mehr als 1/3 der Grashéhe ab. Dieses

Lrfichtige Mahen® sorgt fiir feines Schnittgut, das nicht auf der Rasenoberflache Ul
liegen bleibt. Eventuell missen Sie den Rasen &fter, oder sogar zweimal hinter- ‘ \
einander mahen, wenn der Rasen wahrend der Mahsaison relativ schnell wachst, 4 jl / ’

beispielsweise im Fruhling. U ;
uj

Wasser

Grasrecycling reduziert den Wasserbedarf des Rasens, da der Verschnitt aus ca. 80 — 85 % Wasser
besteht. Weiterhin verhindert Grasrecycling die Ausdiinstung des Rasens und konserviert Feuchtigkeit.
Die meisten Rasenarten benoétigen somit weniger Wasser wenn Gras recycelt wird.

Bewdssern

Die beste Zeit zum Bewassern des Rasens ist zwischen 4 und 8 Uhr Morgens. So hat der Boden geniigend
Zeit das Wasser aufzunehmen bevor die Nachmittagssonne es verdunstet. Der durchschnittliche Rasen
bendtigt ca. 3 — 4 cm Wasser wdchentlich. Tief wirkendes Bewéssern erlaubt dem Rasen selbst ein System zu
bilden, welches das Wasser verteilt, und ist somit vor Krankheitsbefall oder Vertrocknung geschutzt.

Nicht Uberbewéssern

Zu viel Wasser ist nicht nur schadlich, sondern férdert auch die Torfbildung, was dazu fihrt dass haufiger
gemaht werden muss. Lassen Sie den Rasen teilweise austrocknen bevor sie erneut bewassern. Wassern Sie
wenn die oberen 4 — 6 cm der Rasenoberflache leicht ausgetrocknet sind. Nutzen Sie einen Schraubendreher
oder ahnliches um zu prifen bis zu welcher Tiefe der Rasen trocken ist.

Diingen
Grasrecycling reduziert den Diingebedarf, da der feine Verschnitt ca. "4 des jahrlichen Dingerbedarfs

Ihres Rasens deckt.

Messer

Verwenden Sie nur ein scharfes Messer. Ein scharfes Messer ermdglicht einen sauberen, sicheren und
effizienten Schnitt. Ein stumpfes Messer kann die Grasspitzen einreilen oder verletzen, was einen
Schwachpunkt fir den Befall durch schadliche Organismen bilden kann, die Rasenoberflache also anfallig
macht. Es wird empfohlen, das Messer einmal pro Jahr zu ersetzen.

Moos

Verschnitt und Moosbildung haben nichts miteinander zu tun. Wie bereits angemerkt besteht Grasverschnitt
aus ca. 80 — 85 % Wasser und nur einem kleinen Anteil Lignin. Der Verschnitt zersetzt sich also sehr schnell.
Denkt man einmal genauer darliber nach, wird schlieRlich auch auf Golfplatzen, in Sportanlagen oder Parks
seit Jahren Rasen gemaht, ohne dass irgendjemand den Verschnitt sammelt. Aullerdem ist wenig und feiner
Grasabfall (ca. 2 cm Stlickchen) sogar nutzlich fiir den Rasen. Es schitzt das Wasserleitsystem lhres Rasens
vor Hitze und Austrocknung.
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Robomow:

Friendly Robotics RM Serie Garantiebestimmungen

Friendly Robotics garantiert dem urspriinglichen Kaufer eines RM-Serie Produkts, dass dieses frei von Material- und
Funktionsfehlern ist solange es im Rahmen seiner Eignung fir private Grundflachen eingesetzt wird. Diese Garantie gilt
Uber 24 Monate bzw. 12 Monate fiur die Batterie, ab dem KaufdatumProduktzubehor, einschlieRlich Ersatzteile, unterliegen
einer Garantie von 6 Monaten ab Kaufdatum. Diese Garantie beinhaltet die Kosten fir Teile und Arbeitszeit im Falle einer
Reparatur durch eine autorisierte Friendly Robotics Service Werkstatt. Ein glltiger Kaufnachweis ist unerlasslich fiir die
Kostenubernahme im Garantiefall.

Die begrenzte Produktgarantie schlieBt keinerlei Transportkosten ein. Fiir alle Transportkosten zu einer
autorisierten Friendly Robotics Service Werkstatt kommt der Besitzer des Produkts auf.

*Normale Verwendung auf einer privaten Grundflache ist in der Regel als dieselbe Grundflache zu definieren, auf der Sie
wohnen. Einsatz auf mehr als einer Grundflache fallt unter kommerziellen Einsatz und fiihrt zu einem Wegfall der Garantie.

Teile und Leistungen ohne Garantie
Die begrenzte Garantie beinhaltet nicht:

¢  Kosten normaler Wartungsarbeiten (Teile und Arbeit) wie das Scharfen oder Ersetzen von Messern.

e Jegliches Produkt und Teil, das verandert, falsch eingesetzt oder bei einem Unfall bzw. einer selbst durchgefihrten
Wartungsarbeit beschadigt wurde.

e Normaler Verschleil} einschliel3lich Farbe und Kunststoffteile.

e Kosten fiur Installation oder Nachinstallation. Entfernung einer Installation oder jegliche Kosten, die in direkten Bezug zu
einer fehlerhaften Installation zu setzen sind.

e Produkte die von jemand anderem als einer autorisierten Friendly Robotics Service Werkstatt, gedffnet, repariert oder
modifiziert wurden.

e Reparaturen aufgrund falscher Batteriewartung bzw. -ladung wie beispielsweise in einer feuchten Umgebung,
fehlerhafter Stromversorgung oder falsches bzw. ungriindliches Vorbereiten von Gerat und Batterie auf einen langeren
Zeitraum, in dem es nicht benutzt wird.

e Reparaturen wegen Wasserschaden, aufder gelegentlicher Regeneinwirkung. Reparaturen aufgrund von Blitzschaden
oder héherer Gewalt.

Inanspruchnahme einer Garantieleistung

Wenn Sie feststellen dass Ihr Produkt einen Schaden im Material oder einen Fehler in der Funktion aufweist, kontaktieren
Sie zunachst lhren Verkaufer des Produktes.

Pflichten des Besitzers

Sie mussen |hr Friendly Robotics Produkt entsprechend der in der Gebrauchsanweisung aufgefiihrten Anleitungen pflegen
und warten. Routinewartungen, die von lhnen oder einem Kundendienst ausgefiihrt werden, gehen zu lhren Lasten.

Allgemeine Bedingungen

Die Reparatur durch eine Friendly Robotics Kundendienstniederlassung ist gemaf den Garantiebestimmungen |hr einziger
Rechtsanspruch. Es gibt keine erweiterten Garantieanspriiche. Alle ausdriicklichen Garantieleistungen bezlglich der
Verkaufsfahigkeit und Eignung zur Verwendung sind auf die Garantiedauer beschrankt. Friendly Robotics ist nicht fir
direkte-, indirekte- oder Folgeschaden in Verbindung mit der Verwendung des von dieser Garantie
abgedeckten Robotikproduktes haftbar, einschlieBlich jeglicher Kosten flr die zur Verfliigungstellung von
Ersatzgeraten oder —dienstleistungen, die im Zeitraum einer Stdérungsbeseitigung oder Garantiereparatur
anfallen. In einigen Staaten ist der Ausschluss von zufalligen oder Folgeschaden oder die Beschrankung der
Gewahrleistungsdauer nicht gestattet. In diesem Fall treffen die entsprechenden Absatze nicht auf Sie zu, alle
anderen Bestimmungen bleiben jedoch bestehen. Diese Garantie gibt Ihnen bestimmte Rechte, die abhangig
von lokalen staatlichen Regelungen noch erweitert sein kénnen.

Beachten Sie stets die Sicherheitsanweisungen dieses Handbuchs!
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Robomow:

Um lhr Produkt online zu registrieren, gehen Sie zu

http://www.robomow.ch/register
http://www.robomow.de/register

http://www.robomow.at/register

Robomow"
Hotline

0664/180.88.09
. 070.660.124"*
. 0900.888.101***
800.909.898
. 09005.7626669**
. 7025.2303

0892.230.199*

0900.4300.4090*
. 0900.762.6669*
. 4000.7719

0771.895.895

Max €0.35 p/m.
Werktags von 9-12 und 13-16 Uhr 0,59€ pro Minute aus dem
deutschen Festnetz. Die ersten zwei Minuten sind kostenfrei.
Die Mobilfunkkosten kénnen abweichen.

%% % 0-5 Min.= CHF 0.08/Min. ab/é partir de 6.Min.= CHF 1.40/Min.

www.robomow.ch
www.robomow.de

www.robomow.at



